CS

ey

NNS|EC

> we move it faster >

MIDA

.Preklad pavodniho navodu k instalaci, pouZziti a udrzbé*“

V6.4
11/03/2023



Copyright © Nastec srl

Informace obsazené v tomto dokumentu mohou byt zménény bez upozornéni

Nastec srl, Via della Tecnica, 8, 36048, Barbarano Mossano, Vicenza, Italy, Tel. +39 0444 886289, Fax +39 0444 776099, info@nastec.eu,
nastec.eu



MIDA

Obsah

L UV -t R E R AR SRR R R £ R R £ ettt 5
L1, UBEI PHITUCKY ...ttt ettt ettt ettt ettt ettt et e s eses s ssesess e s s es st es et et et et et eseseseteseseseenanas 5

1.2, PrezZentace PrOUUKIU. ........eiiiitteii ettt ettt skt et e e ekt e s e st e e e e eas b et e e s st e e e e enbneeeeanenes 5

2. BZPECNOST ... 6
200 T 2 o Yo PRt 6

A V2= 1111022 T ) A o 1Y o o - | SRR 6

ARG T ==Y o T=Yed 0 T 1= 1 0 VU o0 o 4 1= o | 6

2.4, AKUSHICKA BIMISE ... .tiiiiii ettt etttk s e h e st e e bt e s e e e e se e e smn e e e am et e sar e e e ne e e nnn e e sneeennneeans 8

P ST O = 1] 1= U= PR PP PPRP PSPPI 8

T 1 [ Y- TR 8
3L UAIZDA 1o E SRRkttt 8

I - | (U] - TSP UPRRRT 9

3.3, REGISIIACE PrOUUKLU ......ciiiiiiei ittt e e e et e e e st et e e e aabr e e e e aabr e e e e anbneeeeannns 9

I B = o= To [ T 112U UPRUUPRPRIN 9

3.5. DEMONTAZ 8 OPFAVEA ...eeeeiitiieeeitiiee ittt ettt ettt ettt e e e st e e e e sa bt e e e sabb e e e e aabe e e e e ambbe e e e abbeeeeabbeeeeanbbeeeeanes 10

G G QYo =Tt OO PR PPPRPPPUPRP 10

4. Doprava @ sKladoVaANi ..o 10
I B o] o] = V7= PSSP 10

4.2. Kontrola pri dOaANi .......coooe e 10

4.3, MANIPUIACE ... 11

A4, UIOZNY PIOSIOL.......eoeeeeeeeieeeeseeeseeeeeeeee e et s et st et st eee s et e ee e et et etete et st st ese et et eeeee s st eeees s et etese s saseeeseneeseeenenseanas 11

5. TECHNICKE VIASTNOST........eeiiiiieiiei ittt et et e e st e e s n e e e sn e e e e snre e e e snrneeenans 11
L0 I = RSO UPEPRRN 11

I [ =To o o1 - T = - USSP PEPRRN 11

5.3. ROZMEIY @ NMOTNOSTI.....utiiiiiiiiiie ettt et e e st e e e sabbe e e e abbeeeeanbbeeeeanes 13

5.4, NAPGJECT KBDEL ...ttt et et e et bt e e st b e e e e br e e e e 13

6. MEChANICKA INSTAIACE ...t e e e e e e st e e e e e e e e s b et e e e aeeseesnntesaeeeeeesesnnnsennees 13
6.1, INSLAlACNT PrOSIFEAT ... coiiiiiiie ettt e e et bt e e s bbe e e e baeeeeane 13

I O 41 F= 4= o | TP UUP TR POPPPPPRPPTN 14

6.3. Mechanickd montaz zafizeni VEIIKOST 2...........uueiiiii e 14

6.4, ZAFIZENT NA MOTOMU......eeiiiiriiee ettt et e e st e e st et e e et et e e s s e e e e e s r e e e e e sabneeeesnneeeeannneeeennns 16

B.5. MONEAZ NA SIENU ...ttt e ettt e e e e e e s e bbb e e e e e e e e e s anbaeeeeeaeeeaannes 18

7. ElEKIrCKA INSTAIACE.........eei ettt et e e st et e e st et e e an et e e sanre e e e sanreeeenaes 20
A LU 7.2=T 0 o =T o | T PUP TR POPPPPPRPPTRN 20

A7 @ Lol 1= o o= W= T =Y oL SO OUPUPESR 20

7.3. Propojovaci KADEIY .........oueiiiii et e e 21
7.3.1. NAPAJECT KADEIY......eeiiiiee ettt e et e e baeeeeanes 21

7.3.2. OVIAAACT KADEIY ...ttt 22

7.4. Elektromagneticka kompatibilita (EMC) ........ooiiiiiiiiiiiiii et 22

7.5, EIEKIMCKE PIIPOJKY ... .tteeeeietiiee ettt ettt ettt et e e e et et e e e sab bt e e e sbb e e e e sbbeeeeabbeeeeaae 23
AR T8 O 4T o To] [T e T A= T o= =T o PP PRPPTPRPNY 23

7.5.2. KONTrOINT PHPOJENI ...ttt e e e e e e e e e eeeaaeeeas 27

7.6. Deska vystupniho filtru (pFisluSenstvi pro zafizeni VeliKosti 2) ...........oooiiiiiiiiiii s 28

RO AV =T (= o o (o o] (0)Y/ 0y U APPSO PRUTTT TR 29
8.1. PTEdDBZNE KONIIOIY .....ceiiiiiiieei ittt ettt ettt e et e e e st bt e e e s bbe e e e ebbeeeeanbbeeeeanes 29

S & o] 01U | { F PSP PPPPPPPTPPPN: 29

9. POUZIti & PrOGraMOVANT .....cuviiiii ittt ettt e e sttt e e eabb e e e e aabe e e e e aabbe e e e aabbeeeesbbeeeeabbeeeeanes 30
9.1. Klavesnice (VErze DEZ diSPIEJE) .....oiuveeiiiiiiiee ittt et e et e et e e e nbbeeeeene 30

9.2. KIAVESNICE @ TISPIE] ....eeeiiiiieeiiie ettt e e et e e e sttt e e e ebbe e e e e nbbeeeeane 31

9.3. Ovladani pfes MObIINT APIKACI...........uueiiiiiiiie et e e st e e s stbeee e e 31

9.4, POCALEENT PONIEA ... ..ottt e e et e e e s bt e e e abae e e e enbbeeeeane 32

9.5. OVIAdANT MOLOIU FOC...... .. ittt e e e e ettt e e e e e s e s a e bb e e e e e e e e s e s annbaneeeaaeeeaannes 32
9.5 0. UVOQ ...tttk R £ttt 32

9.5.2. Kalibrace oVIAdANT FOC ..ot e e e ee e e e 33

9.5.3. Nastaveni OVIAAANT FOC ... et e e e e e e 34

1S 2L T 1V = 34

9.7. RIICH PATAMEIIY ..ottt ettt s ettt ettt ettt et st s s esese s s s s s s es et et e s et eseseses 35

9.8, PaAraMELIY MOTOIU ... e e e s e s 37




10

11

12

13
14
15
16
17
18

9.9. PArametry IN / OUT ...ttt e e e e ettt et e e e e e s ab bt e e et e e e s e s anbbeeeeeaeesaaannbaeeeaaaeeaaannne 39
9.10. Parametry KONEKLIVILY ..........ooiiiiiiiiiiiiie ettt e e e e et et e et e e e s e s anbe et e e e e e e s e aannbaeeeeaaeeaaannes 40

. Provoz Na KONSTANTNT tIaK ........oiiiiieeeice ettt e e e e e e e e e et bt e e e e e e e e saab e eeeeeeeereaes 40
0 I 17 OO 40
10.2. TIAKOVA NAAODA ...ttt e e e e st e e e e e e e s e bbb e e e e e e e e e annnrneeeas 40
10.3. EIEKLrICKE PFIPOJEINT ..uvutetiiiiiiiiiiiriiiiiiititt s 41

. ROZAEleNi CerpaciNO SYSIEIMU .........ouiiiiiiiiiiiiiiiieee ettt e e e aeeeeeeeeaesesesasssssesesssssssnsesnnnnnnnnnnes 41
2120 UVOG. et 41
11.2. Pouziti vice Cerpadel COMBO. ........uuuuuiiiiiiiiiieiiiii s 41
11.2.1. PrinCip provozu ViCe CerPadel ..........ooiiiiiiiiiiiii et 42

11.2.2. Princip synchronniNo CROGU..........cooouiiiiiiiiii e 42

11.2.3. Elektrické zapojeni COMBO.........ccoiiiiiieiiiiee ettt ettt eb e e e 42

11.2.4. Programovani Fidicino (Master) FIM .........c..oooiiiiiiiii e 42

11.2.5. Programovani Fizenych (SIaVe)FM. .........c.ooiiiiiiiie e 43

11.2.6. Automaticka vyména Fidiciho (Master) Cerpadla ..........ccoociiiiiiiiiii e 43

. Provoz s konstantnim diferencnim takem ... 43
2.2, UVOD ettt 43
12.2. EIEKLrICKE PIIPOJEINT ..uvuvitiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii s 44
D T (oo =0 110 V7= | 1 1 44

B = g\ Y= A= I 115 o 1= 1= 1 1) PPt 45
B = 1 0 0 A YL = T4 o 1] o] =7 = ) PSSPt 48
B U oo o] g al=T gV (V=T w4 =TS Te 11 o 1= =T o 1) PPNt 51
. UpPOozorn€ni (VErze DEZ dISPIEJE) ....cciiueiiiiiiiiee ettt e et e e b e e e aae 52
. CE ProhlaSENi 0 SNOUE .........ooiiiiiie ettt et e e e st b e e e s abb e e e e s bb e e e e abreeeeane 54

UK ProhI&SENT 0 SNOUE ... ...ttt et e e et e e e s bb e e e s bb e e e e abreeeeaae 55




MIDA

1.1. U¢el pFiruc¢ky
Ugelem této prirucky je poskytnout uzivateldim podrobné informace o instalaci, pouzivani a udrzbé& produktu,
pfi¢emz je tfeba vénovat zvlastni pozornost bezpe€nostnim normam.

VAROVANI
Nedodrzeni pokyni mize vést k poskozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorSich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

VAROVANI
L l \ Pred instalaci a pouzivanim produktu si pozorné pieététe navod.

POZNAMKA

@ Navod uchovavejte na chranéném misté v blizkosti instalace a snadno dostupny pro pfipadné
nahlédnuti. Digitalni kopii tohoto navodu si mizete stahnout z webovych stranek vyrobce nebo
podle QR kodu zobrazeného na samotném produktu.

Kompletni navod k instalaci, pouzivani a idrzbé produktu, neustale aktualizovany v jeho obsahu, si mlzete
stahnout zaramovanim QR kédu zobrazeného na produktu pomoci fotoaparatu chytrého telefonu a nasledovanim
pfislusného odkazu.

 —- )
E}f&'-‘@{ r 1
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1.2. Prezentace produktu

MIDA je zafizeni pro Fizeni a ochranu Cerpacich systémU na zakladé zmény frekvence napajeni Cerpadla. Mze byt
aplikovan na nové i staré systémy zajistujici:

* energetické a ekonomické uspory

» zjednodusena instalace a nizsi naklady na systém

» prodlouzeni zivotnosti hydraulického systému

+ vétSi spolehlivost

MIDA, pfipojené k jakémukoli ¢erpadlu na trhu, Fidi svlj provoz tak, aby udrzoval urcitou fyzikalni veli¢inu (tlak,

diferencéni tlak, pratok, teplotu atd.) konstantni pfi zméné podminek pouziti. Timto zpisobem se ¢erpadlo nebo

Cerpaci systém aktivuje pouze tehdy, kdyZ je to potfeba, &imZ se zabrani zbyte€nému plytvani energii a prodlouZzi

se jeho Zivotnost. Zafizeni je zaroveri schopné:

» chrani motor pfed pfetizenim a chodem nasucho

« implementuje mékky start a stop (soft start a soft stop), abyste zvySili Zivotnost systému a sniZili absorpCni
Spicky

+ poskytuji indikaci absorbovaného proudu a napajeciho napéti

+ zaznamenava provozni hodiny a v zavislosti na nich chyby a zavady hlaSené systémem

* pfipojit k dalSim zafizenim pro provedeni kombinované operace

Vhodné vystupni filtry, které je mozné dodat na pfani, umozniuji snizit nebezpecna prepéti, ktera vznikaji ve velmi
dlouhych kabelech, a &ini tak zafizeni optimalnim i pfi ovladani ponornych Cerpadel.
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2. Bezpeénost

2.1. Symboly

TIP
Tento symbol oznacuje TIP nebo radu.

POZNAMKA
Tento symbol oznaduje POZNAMKU nebo oznadeni nebo koncept, ktery je tfeba zddraznit.

VYSTRAHA
Tento symbol oznacuje POZOR nebo oznaceni, jehoz nerespektovani maze vést k mensim nebo
stfedné tézkym Skodam.

> @ ©

VAROVANI
Tento symbol oznaguje VAROVANI nebo oznaéeni, jehoz nedodrzeni méiZze vést k vaznému
poskozeni véci nebo osob s az smrtelnymi nasledky.

>

NEBEZPECI
Tento symbol oznaduje ELEKTRICKE NEBEZPECI nebo oznadeni, jehoz nedodrzeni vede ke
zranéni elektrickym proudem nebo smrti.

>

2.2. Kvalifikovany personal

VAROVANI
Instalace, pouzivani a udrzba produktu jsou vyhradné uréeny pro kvalifikovany personal, ktery
absolvoval odpovidajici Skoleni.

>

VAROVANI
Nedodrzeni pokynt miize vést k poSkozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorSich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

>

VAROVANI
Nedodrzeni pokynt miize vést ke ztraté zaruky.

VAROVANI
Uchovavejte mimo dosah déti.

> B

2.3. Bezpe€nostni upozornéni

VAROVANI

Pfi instalaci a pouzivani vyrobku dodrZujte obecné bezpecénostni pfedpisy provozovanim v Cistém,
suchém prostiedi, bez nebezpeénych latek a pouzivejte vhodné nastroje pro prevenci nehod
(rukavice, pfilba, bryle, boty a cokoli jiného, co je nutné).

VAROVANI
Vyrobek je vhodny pro instalaci v primyslovém prostfedi. V pfipadé instalace v obytném prostfedi se
doporucuje provést vdechna bezpecnostni opatfeni vyzadovana mistnimi pfedpisy.

>
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VAROVANI

Nevhodné pouziti vyrobku, neoriginalnich nahradnich dili nebo neopravnéné zasahy do hardwaru
a/nebo firmwaru mohou vést kromé ztraty zaruky k vaznému poskozeni véci nebo osob. Vyrobce
odmita veskerou odpovédnost za nespravné pouziti svych vyrobki.

VAROVANI
Pfed uvedenim vyrobku do provozu se ujistéte, Ze je instalace bezpe&na a v souladu s mistnimi
predpisy.

VAROVANI
Dodrzujte ustanoveni pro splnéni pozadavki EMC pro elektromagnetickou kompatibilitu.

VAROVANI

Pouzivejte kabely vhodného typu a prifezu na zakladé elektrickych charakteristik motoru, okolni
teploty a mistnich predpisu.

VAROVANI

Jakékoli zkousky izolace Ize provadét pouze pfi respektovani pokynt vyrobce. Pokud tak neucinite,
muze dojit k poskozeni jednotky (frekvenéniho ménice — FM).

VYSTRAHA

Elektrostatické vyboje mohou poskodit elektronické desky a jejich sou€asti. Proto se doporucuje
nedotykat se soucasti.

VYSTRAHA
Pfi instalaci a elektrickém pfipojeni dbejte na to, aby se do zafizeni nedostala cizi télesa.

NEBEZPECI

Po celou dobu, kdy je zafizeni napajeno, bez ohledu na to, zda je provozovano nebo zustava

v pohotovostnim reZimu (digitalni zastaveni), je uvnitf zafizeni a na vstupnich a vystupnich svorkach
napéti.

NEBEZPECI

Zarizeni, které bylo dfive v pohotovostnim stavu, by se mohlo nahle spustit po resetu alarmu nebo
zménénych podminek systému s vaZnym mechanickym a elektrickym nebezpe€im pro obsluhu,
ktera, kdyz vidéla, Ze se zafizeni zastavilo, mohla do néj zasahnout, na zatizeni nebo v systému, ve
kterém je nainstalovan.

NEBEZPECI
Odpojte zafizeni od napajeni, zkontrolujte, zda je motor zcela zastaven a poc¢kejte alespor 15 minut,
nez na FM nebo na motoru zaénete pracovat.

NEBEZPECI
Pokud je motor s permanentnim magnetem, maze byt zafizeni napajeno jeho pasivni rotaci. V tomto
pfipadé se doporuCuje pfed zahajenim praci na samotném zafizeni odpojit napajeni a zatéz.

NEBEZPECI
Pred pfipojenim napajeni se ujistéte, Ze je zafizeni zcela uzavieno a vSechny upevnovaci Srouby
jsou fadné utazeny. Pokud je zafizeni zapnuté, z zadného divodu neodstranujte ochranné ¢asti.

NEBEZPECi

Pred zafizenim se doporucuje instalovat vhodna ochranna zafizeni, jako je magnetotermicky spinac,
pojistky a diferencial (proudovy chranic).
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NEBEZPECI

Pred uvedenim do provozu se ujistéte, Ze zafizeni a motor(y) k nému pfipojené jsou spravné
uzemnény pomoci pfislusnych pfipojovacich svorek.

Ujistéte se, Ze uzemrovaci systém vyhovuje predpislim a pro uzemnéni zafizeni se fidte mistnimi
predpisy.

Kazdy motor musi byt vybaven vlastnim zemnicim kabelem, jehoZ délka musi byt co nejkratsi.
Neprovadéjte ziet€zena zemni spojeni.

Svodové proudy mohou prekroéit 3,5 mA. V pfipadé potfeby se doporucuje pouzit zesilené
uzemnéni.

VYSTRAHA

Bé&hem provozu zafizeni mohou nékteré povrchy dosahnout vysokych teplot, které pfi kontaktu
s pokozkou mohou zpusobit popaleniny. Pfi dotyku zafizeni se doporucuje byt velmi opatrny!
Vyhnéte se kontaktu s hoflavymi produkty.

VAROVANI
Mezi frekvenéni méni¢ (FM) a motor nevkladejte zadné preruSovaci nebo vyménné zafrizeni.
Zastaveni nebo prepnuti za chodu motoru mize zpulsobit vazné poskozeni zafizeni.

VAROVANI
Neprovadéjte izolaéni testy na motoru nebo na napajecim kabelu, aniz byste je nejprve odpojili od
zafizeni.

2.4. Akusticka emise
Akusticka emise zafizeni:
<65 dB ve vzdalenosti 1 metr s chladicimi ventilatory na maximaini otacky.

2.5. Certifikace

Produkt ma nasledujici certifikace:
 CE

3. Udrzba

3.1. Udrzba

A\
A\
A\

VAROVANI
Pfed provadénim jakékoli prace na zafizeni si pozorné prectéte tuto kapitolu Bezpecnost [2].

VAROVANI
Nedodrzeni pokynt muze vést k poSkozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorsich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

VAROVANI
Nedodrzeni pokynt muze vést ke ztraté zaruky.

Zaftizeni vyZaduje nasledujici udrzbu:

Zkontrolujte, zda je FM spravneé chlazen, zda funguji ventilatory a zda jsou chladici plochy cisté Kazdych 6 mésicl nebo za pfitomnosti

Zasah Casovy Usek

teplotniho alarmu

Zkontrolujte alarmy Kazdych 12 mésicl
Zkontrolujte spravné dotazeni napajecich svorek Kazdych 12 mésicl
Ovéreni zachovani stupné kryti (vniknuti prachu nebo vody) kontrolou dotazeni Sroubl Kazdych 12 mésicl

mechanickych uzavér(, kontrolou t&snéni, kontrolou kabelovych prichodek.

8
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TIP
@ Pro vice informaci kontaktujte prodejce nebo technickou podporu na service@nastec.eu nebo
otevienim tiketu podpory na portalu service.nastec.eu

3.2. Zaruka

Nastec garantuje, Zze produkty doprovazené touto zarukou neobsahuji vady materialu nebo zpracovani.
Spole¢nost ma pravo zkontrolovat jakykoli produkt vraceny v ramci zaruky a potvrdit, Ze produkt obsahuje vadu
materialu nebo zpracovani. Spoleénost ma vyhradni pravo rozhodnout, zda opravi nebo vyméni vadné zafizeni,
dily nebo komponenty. Aby mél kupujici narok na zaruku, musi vratit produkt na misto nakupu. V souladu s
podminkami uvedenymi nize se spole¢nost zavazuje opravit nebo vymeénit jakoukoli ¢ast tohoto vyrobku, ktera ma
vady materialu nebo zpracovani. Spole¢nost bude hodnotit produkty v zaruce po dobu 24 mésicl od data instalace
(pouze v pFipadé registrace vyrobku), nejdéle véak 36 mésic(i od data vystaveni faktury. Spoleénost v ZADNEM
PRIPADE neodpovida za zadné dalsi naklady vzniklé zakaznikovi pfi demontazi a/nebo upevnéni jakéhokoli
vyrobku, jeho ¢asti nebo soudasti. Spole€nost si vyhrazuje pravo ménit nebo vylepSovat své vyrobky nebo jejich
&asti, aniz by byla povinna takovou zménu nebo vylep$eni poskytnout u dfive prodanych vyrobkd. TATO ZARUKA
SE NEVZTAHUJE na produkty poSkozené pfirodnimi vlivy, v€etné blesku, b&éZnym opotfebenim, b&Znymi
servisnimi sluzbami nebo jakymikoli jinymi podminkami, které jsou mimo dosah Spole¢nost nem(ze ovlivnit. TATO
ZARUKA ZANIKA, pokud nastane néktera z nasledujicich podminek:

e Vyrobek se pouziva k jinym ucellim, nez pro které byl navrzen a vyroben.
e Vyrobek nebyl nainstalovan v souladu s platnymi pfedpisy a nafizenimi.
e Produkt nebyl instalovan kvalifikovanym personalem.

e Vyrobek byl poskozen v dusledku nedbalosti, zneuzZiti, nespravného pouziti, manipulace, Gpravy,
nespravné instalace, provozu, udrzby a skladovani.

Pokud chce zakaznik uplatnit zaruéni reklamaci, je nutné:
o Vyplnte reklamaci na portalu https://service.nastec.eu/en/troubleshooting
o Vyckejte na vysledek od sluzby technické podpory Nastec. Vysledek mize byt nasledujici:
1. Absence zaruky na zakladé obdrzenych informaci. Nabidka na opravu nebo nahradni dily maze byt
vypracovana na vyzadani.
2. Zaruka rozSifena na zakladé obdrzenych informaci. Nastec rozhodne, zda bude vyrobek vyménén v
ramci zaruky. Nastec si vS§ak vyhrazuje pravo na kontrolu vyrobku.

3. Pro stanoveni potencialni zaruky je tfeba vyrobek obdrZet od vyrobce. Po analyze vraceného vyrobku
spole¢nost Nastec zjisti nezpochybnitelnou existenci nebo neexistenci zaruénich podminek tim, Ze
poskytne podrobnou zpravu o zji§téném poskozeni a jeho plvodu. Pokud se vztahuje zaruka, Nastec
zafizeni opravi Spole¢nost Nastec je ochotna vyrobek na zakladé nabidky renovovat. V pfipadé
neexistence zaruky spole€nost Nastec nabidne opravu a/nebo renovaci zafizeni. Po 60 dnech od
nabidky, pokud od kupujiciho neobdrZi odpovéd, Nastec na zakladé upozornéni sesSrotuje produkt.
Nastec nepokryva zadné zaruky poskytnuté kupujicim tfetim stranam bez jeho pfedchoziho souhlasu.

3.3. Registrace produktu

Registraci vyrobku na portalu service.nastec.eu je mozné aktivovat zaruku vyrobce platnou po dobu 24
mésicl od data registrace az do maximalné 36 mésicl od data vyroby, v souladu se zaru¢nimi
podminkami. Registrace musi byt dokon&ena do jednoho mésice od data instalace vyrobku.

Zaruka je poskytovana prostfednictvim distribu¢niho Fetézce. Je proto nutné uvést oficialniho distributora
nebo dovozce, u kterého byl vyrobek zakoupen. Pfipadné muze distributor zaregistrovat vyrobek na
jméno zakaznika.

3.4. Nahradni dily

Vyrobce dodava k zafizeni nahradni dily. Pro vice informaci kontaktujte svého prodejce.

f VAROVANI
Doporucuje se pouzivat pouze originalni nahradni dily.

f VAROVANI
Nedodrzeni pokynt mize vést k poSkozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorsich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

f VAROVANI
Nedodrzeni pokyni miize vést ke ztraté zaruky.
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3.5. Demontaz a oprava
V pfipadé, ze je nutné zafizeni rozebrat a opravit, dodrzujte bezpeénostni opatreni.

VAROVANI

A Instalace, pouzivani a udrzba produktu jsou vyhradné uréeny pro kvalifikovany personal, ktery
absolvoval odpovidajici Skoleni. Jakékoli pouziti nekvalifikovanym personalem musi byt provadéno se
souhlasem, odpovédnosti a pfisnym dohledem nekvalifikovaného personalu.

f VAROVANI
Nedodrzeni pokynt mlze vést k poSkozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorSich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

VAROVANI
/ l \ NedodrZeni pokynt miZe vést ke ztraté zaruky.

TIP
@ Pro vice informaci kontaktujte prodejce nebo technickou podporu na service@nastec.eu nebo
otevienim tiketu podpory na portalu service.nastec.eu

hi¢

3.6. Likvidace

Zafizeni oznacend timto symbolem nelze vyhodit do komunalniho odpadu, ale musi byt zlikvidovana v pfisluSnych
sbérnych stfediscich. Doporucuje se kontaktovat sbérna stfediska odpadnich elektrickych a elektronickych zafizeni
(WEEE) v dané oblasti. Vyrobek, pokud neni spravné zlikvidovan, maze mit potencialni Skodlivé u¢inky na zivotni
prostredi a lidské zdravi kvuli ur€itym latkam v ném pfitomnym. Nelegalni nebo nespravna likvidace produktu ma
za nasledek pfisné spravni a/nebo trestné pravni sankce.

4. Doprava a skladovani

4.1. Doprava

Béhem prepravy nevystavujte vyrobek silnym otfesum nebo extrémnim klimatickym podminkam. Obal musi zUstat
suchy a pfi teploté mezi -20 °C (-4 °F) a +70 °C (+158 °F). Bali¢ky neskladejte na sebe, aniZ byste si pfedem ovéfili
proveditelnost u vyrobce.

TIP
@ Na obalu je vhodné vzdy uvést oznageni KREHKE

4.2. Kontrola pfi dodani
PFi pfevzeti produktu zkontrolujte:

* neporusenost obalu
* integritu obsahu
* pritomnost vdech komponentt

V pFipadé problému ihned informujte dopravce.

VAROVANI
Vyrobce odmita veSkerou odpovédnost za poskozeni vyrobku v disledku prepravy
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4.3. Manipulace

S vyrobkem je nutné manipulovat nebo pouzivat vhodné zvedaci zafizeni s ohledem na jeho hmotnost a platné
pfedpisy.

V pfipadé potfeby pouzijte nafadi uréené k manipulaci (jefaby, lana, voziky) s vyuzitim zvedacich bodu, které jsou
soucasti vyrobku.

PFi manipulaci se doporuduje:

* zachazet opatrné

+ drzte se dal od zavéSenych bfemen

+ vzdy pouzivejte bezpe€nostni ochranu

» davejte pozor, abyste neposkodili elektrické kabely

Nemanipulujte s vyrobkem za pouziti elektrickych kabell jako prostfedku ke zvedani.

VAROVANI
Nedodrzeni pokyni mlze vést k poskozeni vyrobku, systému, ve kterém je instalovan, a v nejhorSich
pfipadech i k poSkozeni majetku nebo osob s az fatalnimi nasledky.

4.4. Skladovani

Vyrobek musi byt skladovan v obalu na suchém misté, beze zmén vihkosti a teploty a chranén pfed mechanickymi
(vaha, vibrace), tepelnymi a chemickymi vlivy.

Teplota skladovaciho prostfedi musi byt mezi -20 °C (-4 °F) a 70 °C (+158 °F) s maximalni relativni vihkosti 85 %
(bez kondenzace).

V pfipadé, Ze vyrobek zlistane na skladé déle nez 24 mésicl od data vyroby uvedeného na obalu, je nutné
minimalné jednou za 12 mésicl zkontrolovat mechanickou neporusenost jeho dili a zajistit mu pfivod elektrické
energie.

Pokud je produkt po pouziti vracen do skladu, je vhodné kontaktovat vyrobce pro dalsi informace o skladovani.

5. Technické parametry

5.1. Nazev

MIDA ABCD - EFGH

MIDA: Nazev

A: Jmenovité napéti AC (2 = 1x230 VAC, 3 = 3x230 VAC, 4 = 3x400 VAC)
BCD: Jmenovity vystupni proud

EF: Kod pfizpusobeni (01 = standardni provedeni)

G: Montazni sada (0 = neni, 1 = motor, 2 = sténa, 3 = motor + sténa)

H: Snimac tlaku (0 = neni, 1 = snimac tlaku 0-16 bar)

5.2. Technicka data

Elektrické specifikace podle modelu:

Typ V vstup +/- 15% Max V vystup vsl\tta;ri]?n:rlgli;d vyslnxa:r:n:rlghd | Typicky motor P2 'ly!aximélrli Velikost
[VAC] [VAC] 1Al out [A] [ weliess )
MIDA 203 1x230 3 xVin 4,5 3 0,55 94,5 1
MIDA 205 1x230 3 xVin 75 5 11 94 1
MIDA 207 1x230 3xVin 11 75 15 94 1
MIDA 304 3x230 3xVin 3,7 4 0,75 96 1
MIDA 306 3x230 3 xVin 54 6 11 96 1
MIDA 309 3x230 3xVin 8 9 2,2 96 1
MIDA 314 3x230 3xVin 13,5 14 3 97 2
MIDA 318 3x230 3 xVin 17,5 18 4 97 2
MIDA 325 3 x 230 3xVin 24 25 55 97 2
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T V vstup +/- 15% Max V vystup Maximalni vstupni. Maximalni vystupni n:g?(:flgz Maximalni a¢innost Velikost
yp [VAC] [VAC] proud | [A] proud | out [A] ] (%]
MIDA 330 3x230 3xVin 29 30 75 97 2
MIDA 338 3x230 3 xVin 42 38 9,2 97 2
MIDA 344 3x230 3xVin 52 48 11 97 2
MIDA 404 3 x 380 - 460 3 xVin 3,7 4 1,1 96 1
MIDA 406 3 x 380 - 460 3 xVin 54 2,2 96 1
MIDA 409 3 x 380 - 460 3 xVin 8 4 96 1
MIDA 414 3 x 380 - 460 3 xVin 13,5 14 55 97 2
MIDA 418 3 x 380 - 460 3 xVin 17,5 18 75 97 2
MIDA 425 3 x 380 - 460 3 xVin 24 25 11 97 2
MIDA 430 3 x 380 - 460 3 xVin 29 30 15 97 2
MIDA 438 3 x 380 - 460 3xVin 36 38 18,5 97 2
MIDA 444 3 x 380 - 460 3 xVin 42 44 22 97 2

Obecné elektrické specifikace:

Frekvence sitového napajeni

50 - 60 Hz (+- 29%)

Odchylka napéti mezi fazemi napajeni

+/- 2%

Maximalni vystupni frekvence

300 Hz

Shoda EMC

EN61800-3 C1 pro jednofazové modely, C2 pro tfifazové modely

Trida energetické ucinnosti (podle EN61800-9-2)

IE2

Specifikace prostiedi:

Relativni vihkost provozniho prostfedi

5 - 95 % nekondenzujici

Teplota pracovniho prostfedi

-10 °C (14 °F) a2 60 °C (140 °F)

Maximalni pracovni teplota okoli pfi jmenovitém zatizeni

40°C (104 °F)

Snizeni vykonu pfi zvy$eni o 1°C nad maximalni teplotu

-2,5 % kazdy °C (-1,4 % kazdy °F)

Maximalni nadmotské vySka pfi jmenovitém zatizeni

1000 m (3280 ft)

Snizeni vykonu za maximalni nadmofskou vyskou

- 1 % kazdych 100 m (328 stop)

Mechanické specifikace:

Stuperi kryti

IP66 (NEMA 4X)

Odolnost proti vibracim

EN60068-2-6:2008, EN60068-2-27:2009, EN60068-2-64:2008,

VAROVANI

Chrarite zafizeni pfed pfimym slunecnim zafenim a atmosférickymi vlivy.
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5.3. Rozméry a hmotnosti

i @ D
(T E 0
£ 3
N
(393
[
£ f
- 0
N [
\i /
33 97 mm
|
114 mm
Velikost Maximalni hmotnost [kg]
1 25
2 10

5.4. Napajeci kabel

Kabelova Utahovaci Prameér kabelu = Velikost Velikost Velikost
prichodka moment [mm]
[Nm] 1 2 2
MIDA 338, MIDA 344, MIDA 438, MIDA 444, MIDA Solar
M12 15 3,5-7 3 6 6
M16 3 5-10 - 2 2
M20 6 7-13 2
M25 8 10-17 - 2
M40 13 19 -28 - - 2

6. Mechanicka instalace

f VAROVANI
Nez budete pokracovat, prectéte si pozorné kapitolu o bezpecnosti.
6.1. Instala€ni prostredi

f VAROVANI
Pfisné dodrzujte environmentalni specifikace uvedené v technickych udajich produktu.

VAROVANI

A Neinstalujte zafizeni v prostfedi s nebezpeéim vybuchu, zaplaveni a v prostfedi s vyskytem hoflavych
kapalin nebo pevnych latek. Zajistéte dostatecné vétrani mistnosti.
PFi vybéru nejvhodnéjSiho mista instalace se fidte mistnimi pfedpisy.
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VAROVANI

A Stupen kryti zafizeni je zajistén pouze tehdy, jsou-li na konci instalace Srouby krytu a kabelové
prichodky dostate¢né dotazeny. Uzavrete otvory nepouzitych kabelovych priichodek pfislusnymi
zatkami.
Chranite zafizeni pfed pfimym vystavenim atmosférickym vlivim a sluneénimu zafeni.
Nenechavejte zarizeni nainstalované bez krytu nebo s neuzavienymi kabelovymi prichodkami,
i kdyzZ neni pfipojeno k napajeni. Vniknuti prachu, vody nebo vihkosti mlize zafizeni nenavratné
poskodit.

VAROVANI

A Pro zajisténi kontinuity provozu je zafizeni schopno postupné a automaticky snizovat svuj vykon pred
zastavenim z dlvodu prehfati. Del$i provoz nad jmenovitou teplotu vSak vede ke snizeni Zivotnosti
samotného zafizeni.

6.2. Chlazeni

Zafizeni je chlazeno pfedevsim nucenou cirkulaci vzduchu skrz chladic.

Ke ochlazeni zafizeni vyuziva kromé chladice i zbyvajici plochy, ze kterych je sloZeno. Pfi instalaci je tedy nutné
zajistit dostateCny prostor kolem zafizeni.
Zejména saci strana a vytlacna strana chladi¢e musi mit od ostatnich povrch(l alespori nasledujici vzdalenosti:

e 150 mm pro proud do 18 A
e 200 mm pro proud do 30 A
e 250 mm pro proud do 44 A

Na ostatnich stranach se doporuc€uje zachovat minimalni vzdalenost 100 mm, aby bylo umoznéno chlazeni
a usnadnéna instalace a udrzba.

Béhem provozu se povrchy zafizeni mohou zahrat natolik, Ze mohou zpUsobit popaleniny.
Nedotykejte se.

V pfipadé instalace uvnitf rozvadécil je nutné zarudit odpovidajici proudéni vzduchu pro odvod tepla ze vSech
komponentU uvnitf rozvadéce. Teplo uvolnéné zafizenim Ize vypocitat z jeho U€innosti pfemény.

f VAROVANI
Neumistujte prvky generujici teplo (vystupni filtry) na saci stranu zafizeni. Jinak mize dojit k
nebezpecnému prehrati.

6.3. Mechanicka montaz zarizeni velikosti 2

Zafizeni velikosti 2 jsou vybavena systémem rychlého pfipojeni, ktery umoznuje jak vykonove, tak signalni
elektrické pfipojeni na pevnou &ast, nazyvanou "zakladna", zatimco pohybliva &ast, nazyvana "vykonova", je
aplikovana nasledné.

To vam umoZzni snadno ovladat elektrické pfipojeni, aniz byste riskovali poSkozeni vykonové &asti. Podporuje také
rychlou vymeénu napajeni v pfipadé poruchy bez nutnosti odstrafiovat spojeni.

Pro otevfeni zafizeni se doporu€uje dodrZovat pokyny uvedené na obrazku a postupovat opatrné.
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- ) -

U zafizeni velikosti 2 je zemnici spojeni mezi zakladnou a vykonovou ¢asti provedeno pomoci ¢tyf kovovych kolika

na vykonové ¢asti, které zapadaji do ¢ty specialnich otvord na zakladné vybavené pruzinovymi kontakty. Tyto
kovové koliky zaroven slouzi jako voditko pro spravné spojeni mezi zdkladnou a chladiem.
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é NEBEZPECI
Davejte pozor, abyste neposkodili nebo neodstranili Ctyfi kovoveé koliky, protoze kromé naruseni
mechanického spojeni mezi zakladnou a napajenim by mohlo dojit ke ztraté zemniciho spojeni.

6.4. Zafizeni na motoru
Zafizeni Ize instalovat na misto krytu svorkovnice motoru v horizontélni i vertikalni poloze. Je nutné ovéfit u
vyrobce motoru kompatibilitu upevnéni zakladny pfistroje ke skfini motoru.

Tésnéni na zakladné zafizeni zaru€uje ochranu proti vniknuti vody a prachu. Tésnéni se doporucuje vrtat pouze
v souladu se ¢tyfmi upeviiovacimi otvory na skfini motoru. Je mozné pouzit stejné Srouby a podlozky, kterymi byl
pfipevnén kryt svorkovnice ke skfini motoru. Pro montaz motoru se fidte nasledujicimi pokyny.

NEBEZPECI
Na konci instalace zkontrolujte uzemnéni mezi zakladnou zafizeni a krytem motoru.
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Instalace motoru pro zafizeni velikosti 1
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Instalace motoru pro zafizeni velikosti 2
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6.5. Montaz na sténu

Upevnéni na sténu se provadi pomoci specialniho kovového drzaku, ktery je k dispozici na vyzadani.
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Montaz na sténu pro zafizeni velikosti 1

Montaz na sténu pro zafizeni velikosti 2

NEBEZPECI

Kontinuita uzemnéni mezi zakladnou zafizeni a drzakem je zaru€ena specialnim prvkem
znazornénym na obrazku. Doporuduje se nainstalovat tuto sou€ast a na konci instalace zkontrolovat
prichodnost uzemnéni mezi drzakem a zakladnou zafrizeni.

Alternativné je mozné vyvrtat hlinikovou zakladnu pomoci vrtaku v souladu se ¢tyfmi specialnimi upeviiovacimi
otvory.
Upevnovaci Srouby musi byt vybaveny O-krouzky, aby byl zaru€en stuperi ochrany.
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7. Elektricka instalace

VAROVANI
NeZz budete pokracovat, prectéte si pozorné kapitolu o bezpeénosti.

7.1. Uzemnéni

NEBEZPECI

Pfed uvedenim do provozu se ujistéte, Ze zafizeni a motor(y) k nému pfipojené jsou spravné
uzemnény pomoci pfislusnych pfipojovacich svorek.

Ujistéte se, ze uzemnovaci systém vyhovuje pfedpisiim a pro uzemnéni zafizeni se Fidte mistnimi
predpisy.

Kazdy motor musi byt vybaven vlastnim zemnicim kabelem, jehoz délka musi byt co nejkratsi.
Neprovadéjte zietézena zemni spojeni.

Svodové proudy mohou prekrogit 3,5 mA. V pfipadé potieby se doporucuje pouzit zesilené
uzemnéni.

Pro zemnici kabely pouzijte nasledujici minimalni velikosti prifezi:

« prdfez rovny priifezu napajeciho kabelu do 16 mm?2. (6 AWG)
+ prdfez rovny 16 mm2 (6 AWG) na Usek napajeciho kabelu mezi 16 mm? (6 AWG) a 35 mm? (1 AWG).
+ prafez rovny poloviné prafezu napajeciho kabelu pro jeho prafez vétsi nez 35 mm? (1 AWG).

7.2. Ochranna zarizeni

NEBEZPECI
Pfed zafizenim se doporucuje instalovat vhodna ochranna zafizeni, jako je jisti€, pojistky a proudovy
chranic.
Pojistky a spinace.
Ochranné zafizeni je schopno chranit motor pfed pfetiZzenim digitalnim fizenim absorbovaného proudu ve vztahu k
nastavenému jmenovitému proudu.
Neni nutné instalovat Zadné ochranné zafizeni proti pfetizeni mezi frekven&ni méni¢ a motor.

Na druhou stranu je nutné prfed zafizeni instalovat nadproudové a zkratové ochrany jako jsou pojistky a jistice. Ty
zasahuji v pfipadé poruchy soudasti uvniti produktu.

Napajeci napéti Typ Doporucena pojistka gC D‘X’;éuﬁ%ng ;géréaé
1 x 230 VAC MIDA 203 10 S201-C10
1x 230 VAC MIDA 205 10 S201-C10
1 x 230 VAC MIDA 207 16 S201-C16
3x230 VAC MIDA 304 10 S203-C10
3 x230 VAC MIDA 306 10 S203-C10
3x230 VAC MIDA 309 16 S203-C16
3x230 VAC MIDA 314 20 S203-C20
3 x 230 VAC MIDA 318 25 S203-C25
3 x 230 VAC MIDA 325 30 S203-C32
3x230 VAC MIDA 330 35 S203-C40
3x 230 VAC MIDA 338 50 S203-C50
3x230 VAC MIDA 344 63 S203-C63

3 x 380 - 460 VAC MIDA 404 10 S203-C10
3 x 380 - 460 VAC MIDA 406 10 S203-C10
3 x 380 - 460 VAC MIDA 409 16 S203-C16
3 x 380 - 460 VAC MIDA 414 20 S203-C20
3 x 380 - 460 VAC MIDA 418 25 S203-C25
3 x 380 - 460 VAC MIDA 425 30 S203-C32
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Doporuceny spinaé

Napajeci napéti Typ Doporucena pojistka gC ABB MCB S200
3 x 380 - 460 VAC MIDA 430 35 S203-C40
3 x 380 - 460 VAC MIDA 438 50 S203-C50
3 x 380 - 460 VAC MIDA 444 63 ‘ S203-C63

Zarizeni na zbytkovy proud (RCD)
Pro frekvenéni ménice s jednofazovym napajenim se doporucuje pouzivat RCD zafizeni citlivé na stfidavy proud jak
sinusového, tak pulzniho typu. Uvedena zafizeni jsou v pofadi podle priority:

* typ F, oznaceny symboly

schopné detekovat i vysokofrekvenéni proudy az do 1 kHz.

* typ A-APR, oznacené symboly or charakterizované mirnym zpozdénim v zasahu.

* typ A, oznaCeny symboly

Pro frekvenéni ménice s tfifazovym napajenim se doporucuje pouzivat RCD zafizeni citlivé na stfidavy i
stejnosmérny proud. Uvedena zafizeni jsou:

* typ B, oznaceny symboly

(AW [===]

7.3. Propojovaci kabely

7.3.1. Napajeci kabely

VAROVANI

Pripojovaci kabely musi odpovidat mistnim prfedpisiim, mit odpovidajici prifez a splfiovat pozadavky

na napéti, proud a teplotu.

> B> B

T vlnti);nmi:?Lle:eTﬁzs v),':?ﬁﬂ;:g'kp;;::s Utahovaci moment kabelu UtahoYa:::i moment
uzemnénim uzemnénim [Nm] gnpEhel el
MIDA 203 3x2,5mm? 4 x 2,5 mm? - -
MIDA 205 3x2,5mm? 4 x 2,5 mm? - -
MIDA 207 3x 2,5 mm? 4 x 2,5 mm? - -
MIDA 304 4 x 2,5 mm? 4 x 2,5 mm? - -
MIDA 306 4 x 2,5 mm? 4 x 2,5 mm? - -
MIDA 309 4 x 2,5 mm? 4 x 2,5 mm? -
MIDA 314 4 x 6 mm?2 4 X 6 mm?2 1 3
MIDA 318 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 1 3
MIDA 325 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 15 3
MIDA 330 4 x 6 mm?2 4 X 6 mm?2 15 3
MIDA 338 4 x 16 mm? 4 x 16 mm? 15 3
MIDA 344 4 x 16 mm? 4 x 16 mm? 15 3
MIDA 404 4 x 2,5 mm? 4 x 2,5 mm? - -
MIDA 406 4 x 2,5 mm? 4 x 2,5 mm? - -
MIDA 409 4 x 2,5 mm? 4 x 2,5 mm? -
MIDA 414 4 x 6 mm?2 4 X 6 mm?2 1 3
MIDA 418 4 x 6 mm? 4 x 6 mm?2 1 3
MIDA 425 4 x 6 mm? 4 x 6 mm? 15 3
MIDA 430 4 x 6 mm?2 4 X 6 mm?2 15 3
MIDA 438 4 x 16 mm? 4 x 16 mm? 15 3
MIDA 444 4 x 16 mm? 4 x 16 mm? 15 3
VAROVANI

Pouzijte nestinény kabel pro vstupni kabely a stinény kabel pro vystupni kabely.

VAROVANI

VZdy pouzivejte kabely se specialnimi kabelovymi oky, ktera mohou byt dodany s vyrobkem.

VAROVANI

Pro délky motorového kabelu vétsi nez 5 metra se doporucuje pouziti specialnich vystupnich filtrd,
které jsou k dispozici na vyzadani.
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7.3.2. Ovladaci kabely

Typ Maximalni prarez ovladacich kabelt Utahovaci moment [Nm]

Ovladaci terminaly vSech

2
modelt 1mm 0,5

f VAROVANI
Pro ovladaci kabely pouzijte stinény kabel.

f VAROVANI
Vzdy pouzivejte kabely se specialnimi kabelovymi oky, ktera mohou byt dodany s vyrobkem.

7.4. Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

Zarizeni spliuje pozadavky na elektromagnetickou kompatibilitu dle normy EN61800-3.

Aby v8ak byla zajiSténa elektromagneticka kompatibilita systému, ve kterém je instalovan, je nutné:
» pouzivejte co nejkratsi zemnici kabely.

» pouzivejte co nejkratsi stinéné kabely motoru se stinénim pfipojenym na obou koncich.

* pouzivejte stinéné signalni kabely se stinénim pfipojenym pouze na jednom konci.

é VAROVANI
Signalni kabely, kabely motoru a napajeci kabely instalujte oddélené od sebe ve vzdalenosti alesponi
30 cm. Pokud se signalové kabely musi stykat se silovymi kabely, kfizte je kolmo.

VAROVANI

A Je mozné odstranit pfipojeni filtraénich kondenzatord Cy k zemi odstranénim Sroubl oznacenych
symbolem EMC. Timto zplisobem se snizi zemni svodové proudy zplsobené filtrem, ale ztrati se
vlastni EMC kompatibilita zafizeni, ktera musi byt proto zaruc¢ena externé jinym zptsobem.

EMC spony pro kabelové priachodky
Pro zajisténi spravného uzemnéni stinéni pfi pouziti stinénych kabelu se doporuduje pouzit vhodné EMC svorky,
jak je znazornéno nize.

5 20
\ = ==

1: Kabelova pridchodka; 2: Pojistna matice; 3: EMC klip; 4: Stinény kabel
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7.5. Elektrické pripojky

7.5.1. Pripojeni napajeni

MIDA 203, MIDA 205, MIDA 207

by

o\
®|
= I

STATUS

ALARM
NOL COML NC1 NOZ C

T

20|

@aal

S s =

COMBO MODBUS

i
ja;@@@

MOTOR
uvw

Il

e

LILTTT Lo

— N 7
A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1/L 70 Faston samice 6,3 x 0,8 mm A
L2/N 70 Faston samice 6,3 x 0,8 mm
Vedeni
LINE PE D 70 Faston samice 6,3 x 0,8 mm
12 i
U 0 Faston samice 6,3 x 0,8 mm Instalace na zed
(200)
120 . A
\% (200) Faston samice 6,3 x 0,8 mm
120 )
W (200) Faston samice 6,3 x 0,8 mm
Motor
MOTOR Instalace ne motor
PE @ 180 Faston samice 6,3 x 0,8 mm (A)
(200) I I
0
I
VI A=
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MIDA 304, MIDA 306, MIDA 309, MIDA 404, MIDA 406, MIDA 409

=N

)

iy

7t

ALARM
——
=i=)

—
999
NOL CoML

MOTOR
WV u

P

©

A [mm] Predizolovana koncovka Schéma odizolovani
L1 70 Faston samice 6,3 x 0,8 mm A
L2 70 Faston samice 6,3 x 0,8 mm }—|
Vedeni L3 70 Faston samice 6,3 x 0,8 mm
LINE
PE D 70 Faston samice 6,3 x 0,8 mm
U 120 Faston samice 6,3 x 0,8 mm Instalace na zed
(200)
120 . A
\Y; (200) Faston samice 6,3 x 0,8 mm -
120 .
w (200) Faston samice 6,3 x 0,8 mm E
Motor
MOTOR Instalace na motor
180 . (A)
| |
PE D (200) Faston samice 6,3 x 0,8 mm | |
0
B ]
I
(TTTTTTT—
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MIDA 314, MIDA 318, MIDA 414, MIDA 418

@
® |

Predizolovana koncovka

Vidlice na Sroub M4

Vidlice na Sroub M4

Vidlice na Sroub M4

Oc¢ko pro Sroub M4

Vidlice na Sroub M4

Vidlice na Sroub M4

Vidlice na Sroub M4

A [mm]
180
L1 (120)
180
L2 (120)
180
L3 (120)
Vedeni
LINE
180
PE @ (120)
180
U (180)
180
v (180)
180
Motor w (180)
MOTOR
180
PED (180)

Ocko pro Sroub M4

Schéma odizolovani

Instalace na sténu (pfes spodni kabelové
prachodky)

Instalace motoru (pfes boc¢ni kabelové priichodky)

®

|

Instalace na zed

W

Instalace na motor

Q)

Il

(T
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MIDA 325, MIDA 330, MIDA 338, MIDA 344, MIDA 425, MIDA 430, MIDA 438, MIDA 444

EIEIE

ElEiE
foQ' ® o ® (412:(.; @

>

‘*0 o] o)
|

A [mm] Schéma odizolovani
L1 180 Instalace na sténu (pfes spodni kabelové
rchod
(120) p ky)
L2 180 A
(120)
Vedeni (120)
LINE Instalace motoru (pfes boéni kabelové priichodky)
@ 180 )
P.E. (120) S
180 Instalace na zed
U A
(180) _
v 180
(180)
Motor W 180
MOTOR (180) Instalace na motor
)
e
i =
180 i
PED (180) -

[T T

A NEBEZPECI
U zafizeni velikosti 2 indikuji LED diody DL1, DL2, DL3 vedle svorkovnice napajeni pfitomnost napéti
ve vstupnich fazich. Nedotykejte se zafizeni a jeho soucasti z zadného duvodu, pokud sviti jedna
nebo vice LED.
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7.5.2. Kontrolni pripojeni
Ovladaci pripojeni pro zafizeni velikosti 1

ALARM

i al
STATUS

pedpod(EEs E&8

G S1+S1- G S2+ S22 NO1 COMI NC1 NO2 COM2 NC2

l

IN4
IN3
IN2
IN1
oV

+10
oV

+15

AN4
AN3
AN2
AN1
F-
F+

O @ COMBO MODBUS
/l

[2QoRee0RRR QR0
= __ 4
= { P 1
. S S ~ S
Ovladaci pripojeni pro zafizeni velikosti 2
m— ( M
° W, — —— 0 o
5.3 2 @)
= D:C o= _
(235: [N-R-N-N-R-N-N-N-N-N-N-] :l_E_.‘H 2
3] ® ]| S2+
N< 0000000000000 = L=
=
8 ~
iy
. O _ O N
8} SN oMY
= Zw( ) zzzzS9%>s989s9sdua9sy
IEH| = 22%%7383¥3%v3z=z2z2 o@lc
I > (L=t
B2 <— 2 18Y| s1-
B]° 3 |2
wnd O =
o o 1@ ]| s1+
=0 N
N
I I I
typ ‘ Funkce Funkénost Komentare
Analogové vstupy AN1 4-20 mA Snimaé/Senzor 1 -
AN2 4-20 mA Snimac/Senzor 2 -
AN3 0-10V Externi nastavena hodnota
AN4 0-10V Externi frekvence
Externi nastavena hodnota 2
Zdroj energie +15V 15 VDC, max 100 mA Napajeni pro analogové vstupy Nepouzivejte jako napajeci zdroj

4-20 mA

pro digitalni vstupy!

Zdroj energie +10V 10 VDC, max 3 mA Napajeni pro analogové vstupy Nepouzivejte jako napajeci zdroj
0-10V pro digitalni vstupy!

Signal GND ov Izolovany Signal GND pro analogové a -
digitalni vstupy

Digitalni vstupy IN1 Aktivni nizka Start a stop motoru Programovatelné jako normainé

oteviené nebo normainé zaviené.
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Typ Funkce Funkénost Komentare
IN2 Aktivni nizka Start a stop motoru Programovatelné jako normainé
oteviené nebo normainé zaviené.
Vyménte nastavenou hodnotu 1 a 2
Vyména pracovnich frekvenci 1 a 2
IN3 Aktivni nizka Start a stop motoru Programovatelné jako normalné
oteviené nebo normainé zaviené.
Vymeéna snimacu 1 a 2
IN4 Aktivni nizka Alarmy resetovany Start a stop motoru|  Programovatelné jako normalné
oteviené nebo normainé zaviené.
Pfrepinani mezi hlavnim a po- mocnym
rezimem ovladani
Reléové vystupy NO1 Normainé otevieno relé STATUS Bezpotencialové kontakty
COoMm Spole¢ny NO1, COM1: sepnuty kontakt pfi Max 250 VAC, 2 A
1 bé&zicim motoru.
o Max 30V DC, 2 A
NC1 Normalné zavfeno NC1, COM1: sepnuty kontakt se
zastavenym motorem.
Reléové vystupy NO2 Normainé otevieno ALARM relé Bezpotencialové kontakty
Com Spole¢ny NO2, COM2: sepnuty kontakt bez Max 250 VAC, 2 A
2 alarmu.
. . Max 30V DC, 2 A
NC2 Normalné zavfeno NC2, COM2: sepnuty kontakt s
alarmem nebo bez napajeni.
sériové RS485 S1+ Pozitivni Komunikace -
1- Negativni -
S egativni COMBO
G Sériové GND Sériové GND je izolovano od
signalu GND
sériové RS485 S2+ Pozitivni Komunikace MODBUS RTU -
S2- Negativni -
G Sériové GND Sériové GND je izolovano od
signalu GND

7.6. Deska vystupniho filtru (prislusenstvi pro zarizeni velikosti 2)

V pfipadé motorovych kabel( delSich nez 5 metrd je mozné pro snizeni nebezpecnych prepéti vznikajicich ve
vinuti motoru a zlepSeni EMC vlastnosti systému je mozné instalovat specialni filtraéni desku na desku ménice
jako alternativu k pouziti externich filtr(.
Pro instalaci filtraéni karty staci vyjmout vystupni kartu motoru ze zakladny a pomoci pfislusnych $roubl nasadit

filtracni kartu.

VAROVANI
PFi pouziti karty filtru se doporucuje nastavit parametr PWM na 2,5 kHz a dodrzet délku motorového
kabelu do 150 m.

(@)

I
ittt
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e

Z=
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8. Uvedeni do provozu

8.1. Predbézné kontroly

Pfed pfipojenim napéti k zafizeni se doporucuje provést nasledujici elektrické a mechanické kontroly:

Zkontrolujte, zda zafizeni vyhovuje ovladani motoru podle Udajl na typovém Stitku.

Zkontrolujte spravné uzemnéni zafizeni, motoru a celého systému.

Zkontrolujte spravné pfipojeni napajeciho kabelu a kabelu motoru a vénujte zvlastni pozornost pfipadnému
obraceni pfipojeni.

Zkontrolujte spravné pfipojeni napajecich a signalnich kabell a vénuijte zvlastni pozornost pfipadné polarité.
Zkontrolujte spravné dotazeni pFipojovacich svorek silovych a signalnich kabeld.

Zkontrolujte spInéni pozadavk(l na elektromagnetickou kompatibilitu (EMC) a spravné pfipojeni stinéni kabelu.
Zkontrolujte, zda jsou pfitomna a spravné nainstalovana ochranna zafizeni.

Ovérte, zda je mechanicka instalace spravna, robustni a v souladu s pozadavky na prostfedi a chlazeni.
Zkontrolujte, zda jsou t€snéni neporusSena a spravné umisténa na svych mistech.

Zkontrolujte spravné dotazeni kabelovych prichodek a Sroubu.

Zkontrolujte, zda je zafizeni zcela uzavieno a zda nejsou pfistupné ¢asti pod napétim.

8.2. Zapnuti

NEBEZPECI
Pfed pfipojenim napajeni k zafizeni se ujistéte, Ze jste si precetli, porozuméli a provedli vdechny
bezpec€nostni pokyny a pokyny k mechanické a elektrické instalaci.

Konec¢né je mozné:

PFipojte napajeci napéti k zafizeni.

Zkontrolujte, jestli zafizeni nehlasi vystrazné zpravy.
Naprogramujte motor.

Spustte motor.
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9. Pouziti a programovani

9.1. Klavesnice (verze bez displeje)

Cervena LED sviti: FM je napajen spravnym napajecim napétim.

Cervena LED blika: podpéti.

Zelena LED sviti: motor bézi.

Zelena LED nesviti: motor se zastavil.

Kdyz je FM v reZimu fizeni "konstantni hodnota (constant value)", zelena LED blika s vy3Si frekvenci, ¢im blize
je naméfena hodnota nastavené hodnoté&. Pokud je naméfena hodnota shodna s nastavenou hodnotou, zelena
LED sviti trvale.

Zluta LED blika s promé&nnou frekvenci podle typu alarmu. Viz kapitola o alarmech.

Spousténi a vypinani (START/STOP) motoru. Pokud je frekvenéni ménic ve stavu alarmu, je mozné pokusit se
alarm resetovat dvojitym stisknutim tlacitka.

+: pfepinani mezi parametry / Gprava parametrd

Pomoci tlacitka + je mozné zvysSit nastavenou hodnotu nebo nastavenou frekvenci. Aby bylo mozné upravit
nastavenou hodnotu, je nutné drzet stisknuté tlacitko + nebo - déle nez 5 sekund, dokud nezacéne blikat
nastavena hodnota, ktera ma byt zménéna. Pro potvrzeni nastavené hodnoty jednoduse pockejte 5 sekund
nebo stisknéte tlagitko START/STOP.

-: prepinani mezi parametry / Gprava parametrt

Pomoci tladitka - je mozné sniZit nastavenou hodnotu nebo nastavenou frekvenci. Aby bylo mozné upravit
nastavenou hodnotu, je nutné drZet stisknuté tlagitko + nebo - déle nez 5 sekund, dokud nezaé&ne blikat
nastavena hodnota, kterda ma byt zménéna. Pro potvrzeni nastavené hodnoty jednoduse pockejte 5 sekund
nebo stisknéte tlacitko START/STOP.

Zelena LED sviti, kdyZ je mozné zménit nastavenou hodnotu ,reZim konstantni hodnoty (constant value
mode)“ nebo nastavenou frekvenci ,rezim pevné frekvence (fixed frequency mode)“. Stisknéte a podrzte
tlaCitko plus (+) nebo minus (-) déle nez 5 sekund, abyste umoznili nastaveni. Pokud kontrolka SET nesviti,
neni mozné zménit nastavenou hodnotu. Kdyz jsou dva nebo vice FM v rezimu COMBO, LED SET blika
pouze v souladu s fidicim (Master) FM. Timto zpUsobem je mozné porozumét tomu, ktery FM ve skupiné je
fidici (Master) a jednat podle ni pro spusténi nebo zastaveni systému.

Zelena LED rychle blika, kdyZ je FM pfipojen k chytrému telefonu pro ovladani pfes aplikaci.
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9.2. Klavesnice a displej

-

o

1. +: pfepinani mezi parametry / zména parametrQ
Pomoci tlacitka + je mozné zvysit nastavenou hodnotu nebo nastavenou frekvenci. Aby bylo mozné upravit
nastavenou hodnotu, je nutné drzet stisknuté tlacitko + nebo - déle nez 5 sekund, dokud nezacne blikat
nastavena hodnota, kterd ma byt zménéna. Pro potvrzeni nastavené hodnoty jednoduse pockejte 5 sekund
nebo stisknéte tlacitko START/STOP.

2. -: pfepinani mezi parametry / Gprava parametr(
Pomoci tladitka - je mozné snizit nastavenou hodnotu nebo nastavenou frekvenci. Aby bylo mozné upravit
nastavenou hodnotu, je nutné drzet stisknuté tlacitko + nebo - déle nez 5 sekund, dokud nezacéne blikat
nastavena hodnota, ktera ma byt zménéna. Pro potvrzeni nastavené hodnoty jednoduse pockejte 5 sekund
nebo stisknéte tlacitko START/STOP.

3. LED signalizace:
« CERVENA sviti: zafizeni je napajeno spravnym napajecim napétim a je v pohotovostnim stavu.
+ ZELENA: motor béZi.
+ Blika ZLUTA: stav alarmu.

4. START /STOP: start / stop motoru

5. Displej

Podrzenim tlacitka START/STOP po dobu alespori 5 sekund se aktivuje funkce zamku tladitek START/STOP,
pomoci které je mozné pouze listovat a prohlizet provozni parametry pomoci tlacitek + a -, ale nelze spustit nebo
zastavit motor. DalSim stisknutim tlacitka START/STOP po dobu alespofi 5 sekund umoznite deaktivaci zamku.
Pfidrzenim tlaCitek + a - po dobu alespon 5 sekund je mozné obratit zobrazeni displeje.

Poznamka: Pokud vstoupite do mobilni aplikace a pfenastavite parametr ,Control mode* na hodnotu ,Fixed
speed”, tlagitka (PLUS a MINUS) budou upravovat frekvenci motoru misto pozadovaného tlaku v systému. Abyste
mohli opét upravovat tlagitky poZzadovany tlak, tak musite upravit parametr ,Control mode“ na hodnotu ,Constatnt
value® v mobilni aplikaci.

9.3. Ovladani pres mobilni aplikaci

Zaftizeni je mozné ovladat pomoci chytrého telefonu nebo tabletu vybaveného Bluetooth BTLE konektivitou a
pomoci aplikace Nastec NOW. Aplikace je dostupna pro Android a iOS a Ize ji zdarma stahnout prostfednictvim
pFislusnych internetovych obchodu.
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Android

Prostfednictvim aplikace je mozné:

+ Monitorujte vice provoznich parametr( souasné.

+ Ziskejte statistiky spotfeby energie a zkontrolujte historii alarma.

» Spoustéjte sestavy s moznosti vkladat poznamky, obrazky a odesilat je e-mailem nebo je ukladat do digitalniho
archivu.

» Vytvarejte programy, ukladejte je do archivu, kopirujte je do jinych zafizeni a sdilejte je mezi vice uzivateli

* Ovladejte zafizeni na dalku pres Wi-Fi nebo GSM pomoci chytrého telefonu umisténého pobliz jako modem.

+ Pristup k manualim a dalsi technické dokumentaci.

+ Ziskejte online napovédu k parametrim a alarmdm.

9.4. Po€atecni pohled (verze s displejem)

Po zapnuti zafizeni je uzivateli sdélena verze fidiciho firmwaru (LCD = X.XX), verze firmwaru (INV = X.XX) a
verze hardwaru (HW = X.XX).

Poté se otevie uvodni pohled.

S >
3.0

bar —

X M| 4

(2N @

AO1 7 wol—| 8

o9
|.
R
N

1: Bluetooth aktivni. Blikani béhem komunikace; 2: Motor bézi; 3: Motor se zastavil; 4. Pohotovostni rezim;
5: Nadtena hodnota; 6: Jednotka méfeni; 7: Alarm; 8: Upozornéni

Parametr Popis

XX.X [bar] Namérena hodnota tlaku.

XXX.X[Hz] Frekvence, kterou frekvenéni méni¢ napaji motor.

XXX [VAC] Napajeci napéti frekvencniho ménice. Toto se objevi pouze kdyz je motor ve vypnutém stavu. Ve
stavu ON se misto napajeciho napéti zobrazuje proud absorbovany motorem.

XXX [A] Proud absorbovany motorem.

X.XX [cos@] Cosinus Uhlu fazového posunu @ mezi napétim a proudem. Rika se mu také uginik motoru.

XXX [kw] Odhad ¢inného elektrického vykonu absorbovaného motorem.

X [INV] Adresa zafizeni, kdyz je povolena funkce COMBO.

AXX Alarm XX.

WXX Upozornéni XX.

Pomoci aplikace je mozné sledovat dalSi parametry a nahlizet do historie alarma.

9.5. Ovladani motoru FOC
9.5.1. Uvod

Rizeni motoru FOC (Field Oriented Control) implementované v méni¢ich ,FOC-ready” piinasi oproti tradi¢nimu
fizeni nasledujici vyhody:
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* Optimalni kontrola proudu v kaZzdém pracovnim bodé.

» Rychlé a pfesné nastaveni rychlosti.

» Niz8i spotfeba energie.

SniZeni kolisani to¢ivého momentu (vibraci) pro hladSi a pravideln&ji provoz v celém frekvenénim rozsahu
a menSi hluénost systému.

* MenSi mechanické namahani motoru, ¢erpadla a hydraulického systému.

Ovladani FOC zafizeni ,pfipravenych na FOC* Ize pouzit s:

» Trifazové asynchronni motory
» Trifazové synchronni motory s permanentnimi magnety

Ovladani je ,bezsnimacové“ a nevyzaduje tedy pouziti zadného snimace.

9.5.2. Kalibrace ovladani FOC
Aby zafizeni mohlo provést kontrolu FOC, je nutné:

1. Provedte veSkeré systémové zapojeni. Pfipojte zatéz (Cerpadlo) k frekvenénimu ménici (FM) pomoci kabelu
vhodné délky a pfipadné s dV / dt nebo sinusovym filtrem.
2. Zapnéte systém a postupujte podle pokynu pro poc¢atec¢ni nastaveni:
a. Typ motoru: tfifazovy asynchronni nebo synchronni s permanentnimi magnety.
b. Jmenovité napéti motoru podle Udajl na jeho typovém stitku.
c. Jmenovita frekvence motoru podle udajd na jeho typovém stitku.
d. Jmenovity proud motoru zvyste 0 5 % v porovnani s Udaji na typovém Stitku.

3. Provedte proces automatického ladéni, aby se FM naucil elektrické informace o Cerpadle, které je k nému
pfipojeno (motor, kabel a jakykoli filtr). Proces kalibrace muze trvat az 1 minutu.
4. Pockejte na uspésné dokonceni procesu kalibrace.

POZNAMKA
Proces kalibrace mlze trvat az 1 minutu. Pockejte, dokud nebude dokonéena.

POZNAMKA
Proces kalibrace musi byt proveden v kone¢né elektrické konfiguraci systému, tj. s nasazenym
motorem, kabelem a pfipadné filtrem.

Pokud dojde ke zméné na motoru, kabelu nebo pouzitém filtru, musi se proces kalibrace opakovat.

VYSTRAHA
Nespravné nastaveni napéti motoru, frekvence a jmenovitého proudu vede k nespravnym vysledkim
v procesu kalibrace a tim k poru§e motoru.

VAROVANI
Nastaveni pfili§ vysokého jmenovitého proudu motoru ve srovnani s Uidaji na typovém Stitku maze
vazné poskodit motor i ménic.

VAROVANI

Béhem kalibrace se vinuti motoru zahfiva zkuSebnim proudem. Pokud je motor samoventilovan,
absence otaceni motoru neumoZzniuje nuceny odvod tepla. Proto se doporuéuje nechat motor mezi
jednou a dalsi kalibraci vychladnout.

NEBEZPECi

Béhem procesu kalibrace zustava motor v klidu, ale je napajen po celou dobu kalibrace. Pred
jakymkoli zasahem do zafizeni a motoru k nému pfipojenych odpojte zafizeni od napajeni.

> B> B> P dld

V pfipadé, Ze proces kalibrace nebyl usp&3ny, je nutné zkontrolovat:

+ Spojeni mezi FM a motorem (v&etné pfipadnych vloZzenych motorovych filtrt).
» Nastavené hodnoty jmenovitého napéti, frekvence a proudu.
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POZNAMKA
Motor nelze spustit, dokud neni dokoncen proces kalibrace.

POZNAMKA

3 Pokud neni mozné dokongit proces kalibrace, je mozné ru¢né zadat parametry odporu statoru (Rs)
a indukénosti statoru (Ls) v nabidce parametrd motoru (vychozi heslo 002). Tyto idaje mohou byt
poskytnuty vyrobcem motoru nebo odvozeny z méfeni. Pokud tyto idaje nemate a proces
samokalibrace neni uspésny, doporu¢ujeme kontaktovat sluzbu technické pomoci.

9.5.3. Nastaveni ovladani FOC

Algoritmus fizeni FOC provadi fizeni proudu (momentu) a rychlosti s definovanou dynamikou odezvy.

Dynamika FOC je standardné nastavena na hodnotu dostate¢nou pro zaru€eni pfesného ovladani bez kolisani ve
vétsiné aplikaci.

V nékterych pfipadech vSak muze byt nutné zvysit (v pfitomnosti frekvenénich oscilaci) nebo snizit (v pfipadé
nadproudovych nebo vypinacich alarm( igbt) parametr ,Dynamics FOC* v nabidce parametrll motoru (vychozi
heslo 002) podle nasledujici tabulky:

Konfigurace Dynamika FOC

Motorové kabely krat$i nez 100 m a bez filtru mezi méni¢em a motorem. 200
Motorové kabely delSi nez 100 ma pfitomnost dV / dt filtru mezi méni¢em a motorem. 100

Motorové kabely krat$i nez 100 m a pfitomnost dV / dt filtru mezi méni¢em a motorem. ‘ 150

Pritomnost sinusového filtru mezi méni¢em a motorem. 50 nebo 40 nebo méné

f VAROVANI
Nespravné nastaveni dynamiky FOC m{ize zpUsobit:
» Kolisani rychlosti v pfipadé, ze dynamika FOC je pfili§ pomala.
» Alarmy nadproudu nebo vypnuti igbt v pfipadé, ze dynamika FOC je pfili$ rychla.

V pfipadé vySe uvedenych podminek se doporu€uje okamzité zasahnout vhodnou Upravou parametru
»,FOC Dynamics®. Nedostatecny zasah by mohl vést k poSkozeni ménice, motoru a systému.

9.6. Menu

PFistup k MENU je chranén heslem na dvou urovnich:

» Uzivatelska uroven: Umoznuje Upravu parametrl souvisejicich s provozem Cerpadla v hydraulickém
systému, ve kterém je instalovano. Heslo 1, vychozi 001.

» Pokrog¢ila aroven. Umozriuje Upravu parametru tak kritickych, ze v pfipadé Spatného nastaveni mize byt
ohrozena zivotnost zafizeni, Cerpadla a systému. Heslo 2, vychozi 002.

V ramci kazdého menu je mozné zménit relativni pfistupové heslo.

POZNAMKA

@ Pristup do uzivatelské nebo pokrocilé irovné pomoci nespravného hesla znamena pouze moznost
prohlizeni nastavenych parametrt bez jakéhokoli prava na zménu hodnoty parametru.
V pfipadé ztraty hesla je vhodné kontaktovat technickou podporu a ziskat univerzalni heslo.

Menu Popis Uroven Vychozi heslo
Cf{”@"?' parameters Nabidka parametrd souvisejicich s ovladanim €erpadla v hydraulickém Usivatel 001
(Ridici parametry) systému, ve kterém je instalovano. v

Motor parameters
(Parametry motoru)

IN/OUT parameters

Nabidka parametrd ovladani motoru. Pokrogily 002

Nabidka parametr( tykajici se analogovych a digitalnich vstupl a

(Paramtery wstupi Uzivatel 001
VSTUPU/VYSTUPU) ystupd.
Connectivity parameters Nabidka parametr( tykajicich se konektivity a externi komunikace. UZivatel 001

(Parametry konektivity)
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9.7. Ridici parametry

Parametr Vychozi ‘Popis 1 4 5
Control mode (regulaéni . . . L G f s
rezim) Je mozné volit mezi nasledujicimi rezimy ovladani:
1. Constant value 1. Konstantni hodnota: méni¢ méni otacky €erpadla tak, aby udrZoval
(konstantni hodnota) nastavenou hodnotu konstantni bez ohledu na odbéru vody.
2. Fix speed (pevna Konstanini 2. Pevna rychlost: méni¢ dodava €erpadlu nastavenou frekvenci, takze se
rychlost) hodrota Otacky erpadla udrzuji konstantni.
3. Constant value 2 set 3. Nastaveni konst. hodnoty 2: ob& hodnoty se voli otevienim nebo zavfenim
(nastaveni hodnoty 2) digitalniho vstupu IN2.
4. Fix speed 2 values 5 C e ARA . 2ot 2T
(hodnota pevné rychlost) 4. Hodnota pevné rychlosti 2: obé hodnoty se voli otevienim nebo zavienim
5 Extem:l Spee;y digitalniho vstupu IN2.
(externi rychlost) 5. Externi rychlost: regulujte frekvenci motoru pomoci analogového vstupu AN4.
Cvo'ntlrc?l mv(?de aux Konstantni |Pomoci digitalniho vstupu 4 je mozné pfepnout z hlavniho Fidiciho
(Ridici rezim pomocné.) hodnota Simu d <ho (sl ¥reného resi K X X X
SOOKXOXOXKX (master) rezimu do pomocného (slave) fizeného rezimu a naopak.
Max alarm value Maximélni povo[e_né hodnotg v syﬁtému, po jejl’mi’pFekroéer]i se
Cerpadlo zastavi i v provoznim rezimu s konstantni frekvenci a
(Max. hodnota alarmu) . M RN e
_ 10 zobrazi se alarm. Cerpadlo se restartuje az poté, co namérena X X X
p = XX.X [bar] hodnota klesne pod maximalni hodnotu alarmu na vice nez 5
sekund.
Min alarm value Minimalni povolena hodnota v systému po jejimz pfekroceni se
(Min. hodnota alarmu) 0 Cerpadlo zastavi i v provoznim rezimu s konstantni frekvenci a
p = XX.X [bar] zobrazi se alarm. Cerpadlo se restartuje aZ poté, co naméfena X X X
hodnota klesne pod minimalni hodnotu alarmu na vice nez 5 sekund.
L Doba nabéhu po startu, pokud je namérena hodnota nizsi nez
Pipe fill ramp L x < . .
(Doba nabshu) 3 minimalni hodnota alarmu. Doba nabé&hu vyprsi po nastavené dobé
XXX [s] Cas nabéhu nebo pokud naméfena hodnota dosahne nastavené hodnoty. X
V rezimu COMBO muze fungovat pouze jeden FM, dokud je aktivni
doba nabéhu.
External set enabling Povoleni zmény nastavené hodnoty pomoci analogového vstupu
(Povoleni ext. Nastaveni) OFF N3 Y Y P 9 P X
ON/OFF (AN3.
Set value
(Nastavena hodnota) 3 Hodnota, kterou chcete zachovat konstantni. X
p = XXX.X [bar]
Kompenzace hodnoty pfi maximalni frekvenci pro kazdé ¢erpadlo.
Stisknutim zeleného tlacitka miZzete znaménko obratit.
SRR
H 4 ' ’—K—‘
1
Compensation S .. SO
(kompenzace) 0 I 2 (1 bar)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, X
p = XXX.X [bar] 3 (3 bar)
4 5
Q
1: snimag; 2: kompenzace; 3: nastavena hodnota 4: minimalni
frekvence motoru; 5: maximalni frekvence motoru
V pfipadé skupiny ¢erpadel v rezimu COMBO musi byt kompenzace
vztaZzena na kazdé ¢erpadlo.
Set value 2
3 Hodnota, kterou chcete zachovat konstantni.
(Nastavena hodnota 2) 3 d K h h K
p = XXX.X [bar]
Compensation set 2
(Kompenzace 2) 0 Kompenzace pfi maximalni frekvenci. Stisknutim zeleného tlacitka je
mozné invertovat znaménko.
p = XX.X [bar]
%ﬂggig;gg‘ﬁtzo dnoty) 5 Casovy interval pro aktualizaci nastavené hodnoty podle X

t=XX [g]

kompenzace.
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Parametr

Operating frequency

(provozni frekvence)

f= XXX [Hz]

Operating frequency 2

(provozni frekvence 2)

Vychozi

Max. frekvence
motoru

Max. frekvence

Popis 1

Frekvence, kterou zafizeni napaji motor.

Frekvence, kterou zafizeni napaji motor.

f= XXX [HZ] motoru
g;mﬁ;ﬁ{gm EZEU(;I 50 Minimalni frekvence, pod kterou se ¢erpadlo musi pokusit zastavit po
fmin = XXX ?Hz] ' nabéhu regulace (Rampa controllo).
Stopvd(?la’y ; 5 Zpozdéni, pfi kterém dojde k pokusu o zastaveni ¢erpadla pod
gz_pg)(z)?eg]zastavem) minimalini regulaci frekvence (Frequency min control). X
Doba, za kterou zafizeni snizi frekvenci napajeni motoru z minimalini
Control ramp regulaéni frekvence (Frequency min control) pfi minimaini frekvenci
bx motoru (Min motor frequency). Pokud bé&hem této doby naméfena
(nabéh regulace) 40 P X
_ hodnota klesne pod nastavenou hodnotu regulace Delta, zafizeni
t=XX [s] restartuje motor. Jinak zafizeni Uplné zastavi motor po nabéhu
regulace (Control ramp).
Delta start 05 Pokles hodnoty pod nastavenou hodnotu poZadovany pro spusténi
b= XXXX [bar] ’ Cerpadla ze stavu zastaveni.
Tento parametr sdéluje, o kolik musi naméfena hodnota poklesnout
oproti nastavené hodnoté, aby se ¢erpadlo béhem faze vypinani
v regula¢nim nabéhu (control ramp) restartovalo.
Hz s A bar
4
3
Delta control :.
(Delta regulace) 0.1 . 5 6 | X
p= XXX.X [bar] 2 I l 1
1 \/ \
sec)
1: minimalni frekvence motoru (Min. motor frequency); 2: minimalni
regulace frekvence (Frequency min control); 3: Delta regulace (Delta
control); 4: Nastavena hodnota (Set value); 5: zpozdéni zastaveni
(Stop delay); 6: nabéh regulace (Control ramp)
Delta sto Tento parametr predstavuje pfirlistek méfené hodnoty vzhledem k
P 05 Set value (Nastavena hodnota), ktera musi byt prekroena, aby
_ . mohlo dojit k nucenému vypnuti Cerpadla podle zastavovaci rampy X
p = XX.X [bar] (nabéhu).
Ki Integralni koeficient pouzivany pfi regulaci Constant value X
XXX (konstantni hodnota).
Kp Proporcionalni koeficient pouzivany pfi regulaci Constant value X
XXX (konstantni hodnota).
COMBO OFF Povolte funkci COMBO pro kombinovany provoz nékolika ¢erpadel <
ONJ/OFE paralelné. Prectéte si vyhrazenou kapitolu.
Address Adresa zafizeni v rezZimu COMBO:
(Adresa) 01 0: fidici (master) X
XX 01 az 07: fizeny (slave)
Povoleni stfidani mezi frekvenénimi ménici v COMBO a D.O.L.
Alternance
(StFidani) ON Priorita pofadi provozu se stfida na zékladé pfedchoziho spusténi X
ON/OFF kazdého Cerpadla tak, aby bylo dosazeno téméf rovnomérného
opotrebeni Cerpadel.
Alternance period
. ,P L Maximalni rozdil v hodinach mezi ménici ve skupiné.
(perioda stfidani) 0 X

t=XX [h]

0 zUstava po dobu 5 minut
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Parametr Vychozi Popis 1 2 3 4 5
Timto parametrem je mozné aktivovat synchronni chod ¢erpadel
COMBO synchrony Vv rezimu COMBO. Preététe si vyhrazenou kapitolu.
Synchronizace COMBO OFF X X
ON/OFF Je vSak nutné patfiéné snizit parametr minimaini regul. frekvence
(f.min.control.)
Start delay AUX Casova prodleva, se kterou se &erpadla ve skupiné spusti poté, co
sdéni startu AUX 0 Cerpadlo s proménnymi otackami dosahne maximalni frekvence
(z_poz eni startu ) motoru a naméfena hodnota klesne pod rozdil nastavené hodnoty x x
t=XXIs] Delta regulace.
RezZim ovladani PI:
PI control . Pfimé: zvySovanim ota¢ek motoru se zvysSuje nastavena
(Fizeni PI) Pfimé hodnota. X X
Direct/Reverse . Zpétné: zvySovanim otaéek motoru se snizuje nastavena
hodnota.
Periodic autorun
(pravidelné automatické 00 Pravidelné spousténi ¢erpadla po X hodinach necinnosti.
wox ) o X X X X X
spusténi) Hodnota 0 funkci deaktivuje.
t = XX [h]
Hodnota cosphi, ktera se méfi, kdyz ¢erpadlo bézi nasucho. Pod
touto hodnotou zafizeni zastavi ¢erpadlo a spusti alarm nedostatku
Dry run cosphi vody.
(Cos @ béhu nasucho) Pokud je motor synchronniho typu s permanentnimi magnety, X X X X X
cosphi = X.XX piedstavuje tento parametr procento vzhledem k nastavenému
jmenovitému proudu, pod kterym zafizeni zastavi motor a generuje
alarm nedostatku vody.
Restf:lrt§ (?ela}/ . Zpozdéni opétovného spusténi po alarmu chodu na sucho. Pfi
(zpozdéni opétovného N . cex s o ixor
ex ot 10 kazdém pokusném spusténi (max. 5) se zpozdéni restartu X X X X X
spusténi) o .
t = XX [min] zdvojnasobi.
Chapge password 1 Stisknutim klavesy ENT je mozné zménit heslo na Urovni uzivatele
(zména hesla 1) . + ., . X X X X X
Premere ENT (uroven 1) (vychozi 001).

9.8. Parametry motoru

Parametr Vychozi ‘ Popis
Typ pfipojeného motoru a pouzité ovladani:
Motor type Fazov Jednofazové PSC: ovladani pro jednofazové 2dratové motory PSC.
(typ motoru) asy:czrﬁ \c/))r,mi Trifazové asynchronni: fizeni pro tfifazové asynchronni motory.
XXXXXXXX . Synchronni PM: fizeni pro synchronni motory s permanentnimi magnety.
. Skalarni: Skalarni ovladani VI/f.
Rated motor voltage Jmenovité napéti motoru podle Udaju na jeho typovém stitku.
(jmenovité napéti motoru)
V= XXX [V] Prdmérny pokles napéti na FM je mezi 20V az 30V RMS v zavislosti na podminkach zatizeni.
Voltage boost
(zvyégné napéti) Zvyseni rozbé&hového napéti motoru, aby se podpofil rozbéhovy moment.
Dalsi inform iska y motoru.

V= XXX [%] al$i informace ziskate od vyrobce motoru
Rated motor current Jmenovity proud motoru podle udaji na typovém stitku zvySeny o 5 %. Pokles napéti na ménici mize
(jmenovity proud motoru) mit za nasledek vétsi odbér proudu, nez je jmenovity proud motoru uvedeny na typovém stitku. Je
1= XXX [A] nutné ovéfit u vyrobce motoru, Ze tento nadproud Ize tolerovat.
Rated motor frequency
(jmen. frekvence motoru) 50 Jmenovita frekvence motoru podle udaji na typovém stitku.
f= XXX [Hz]
Max .mo'tor'frequency Maximalni frekvence motoru. Snizeni maximalni frekvence motoru snizuje maximalni absorbovany
(maximalni frekvence motoru) 50 proud
f= XXX [HZ] )
Min motor frequency Minimalni frekvence motoru.
(minimalni frekvence motoru) 30 V pfipadé pouziti s ponornymi Cerpadly se systémem axialniho loZiska typu Kingsbury se doporucuje
f= XXX [HzZ] neklesnout pod 1750 ot./min, aby nedo$lo k ohrozeni systému axialniho loZiska.

Ramp up time
(doba nabéhu)
t= XX [sec]

Nabéh motoru od minimalni frekvence (Min motor frequency) pfi maximalni frekvenci (Max motor
frequency).

Pomalejsi doba nab&hu méné zatéZuje motor a Cerpadlo, a proto pfispivaji k prodlouzeni jejich
Zivotnosti. Na druhou stranu je doba odezvy delsi.

PFili§ rychla doba nabéhu muize zplsobit pretizeni frekvenéniho ménice.
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Parametr Vychozi Popis
Doba poklesu motoru od maximalni frekvence (Max motor frequency) pfi minimalni frekvenci (Min
motor frequency).
Ramp down Pomalejsi doba poklesu méné zatézuje motor a ¢erpadlo, a proto pfispiva k prodlouzeni jejich Zivotnosti.
(doba poklesu) t = XX [sec] Na druhou stranu je doba odezvy delsi.
P¥ilis rychlé dobé poklesu se mGze generovat prepéti ve frekvenénim ménici v dusledku
regeneracniho efektu.
Doba, za kterou motor dosahne minimaini frekvence motoru z klidového stavu (Min motor frequency) a
naopak.
Hz 1 4
, e
v =P
) !
Ramp freq. Min motor N5
(dosaZeni minimalni 8
frekvence motoru) 2 -~
t= XX [seq] 3 / N
~6 10/\
Se(;
1: Max motor frequency; 2: Frequency min control; 3: Min motor frequency; 4: PI control;
5: Ramp up time; 6: Ramp freg. min motor; 7: Ramp down; 8: Stop delay; 9: Control ramp;
10: Ramp freg. min motor
Frekvence modulace ménice.
Je mozné volit mezi 2,5, 4, 6, 8, 10 kHz podle modelu ménice.
PWM o Vys$8i hodnoty zajistuji sinusovejsi pribéh s mensimi ztratami pro motor, ale vy$Simi ztratami pro ménic
(Pulzné Sitkova modulace) (zvyené zahfivani ménice). PH pouziti dlouhych kabelt (>20 m / >76 stop) (ponomé &erpadlo) se
f= XX [kHz] doporucuje instalovat mezi méni¢ a motor vystupni filtr filtr (k dispozici na vyzadani). Tim se snizi riziko
napétovych Spicek, které mohou poskodit izolaci motoru a kabelu.
Niz$i hodnoty snizuji zahfivani ménice.
VI/f charakteristika, kterou méni¢ napaji motor. Linearni charakteristika odpovida konstantnimu
VIF linear quadratic tocivému momentu s promé&nnymi otackami. Kvadraticka charakteristika se obvykle pouziva u
(lin. V/f > kvadr.) 80 % odstfedivych ¢erpadel. Vybér charakteristiky to¢ivého momentu by mél byt proveden tak, aby byl
XXX % zajistén plynuly provoz, snizena spotfeba energie a nizsi Uroven tepla a akustického hluku. U
jednofazovych motor(i se doporucuje nastavit linearni V / f (0 %).
Smeér otaceni motoru. Pokud se motor otaci nespravnym smérem, je mozné obratit smér otaceni,
aniz by bylo nutné ménit sled fazi v zapojeni.
Rotation sense
(smér otafeni motoru) s VYSTRAHA
> <--- Pokud je ve skupiné COMBO vice ¢erpadel, doporucuje se pfi pfipojeni motort
pouzit stejny sled fazi a nastavit stejny smér otaceni.
Pokud je zafizeni ,FOC-ready”, je nutné pfed uvedenim do provozu provést kalibraci motoru.
Motor tuning —
(ladéni motoru) VAROVANI
Stisknéte ENT pro vstup Pozorné si precététe kapitolu vénovanou ovladani motoru FOC.
Motor resistence
(odpor motoru) Manualni nastaveni odporu statoru.
Rs=XXX.XX [Ohm]
Motor induktance
(indukce motoru) Manualni nastaveni induk&nosti statoru.
Ls=XXX.XX [mH]
FOC dynamics
(dynamika FOC) 200 Nastaveni dynamiky fizeni FOC algoritmu.
XXX
FOC speed
(otacky FOC) 5 Nastaveni rychlosti Fizeni algoritmu FOC.
XXX
Auttorest?rf(' tart OFF Pokud je zvolena moznost ON (Zapnuto), po vypadku napéti se méni¢ vrati do normalniho stavu; pokud
g;/%rgﬁ icky restart) méni¢ napajel Cerpadlo pred vypadkem napéti, obnovi napajeni Cerpadia.

Change password 2

(zména hesla 2)
Stisknéte ENT

Pomoci klavesy ENT je mozné zménit heslo pokrocilé urovné (uroven 2) (vychozi 002).
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9.9. parametry IN / OUT

Parametr Vychozi ‘ Popis
Unit
(jednotka) bar Jednotka [bar, %, ft, in, cm, m, K, F, C, gpm, I/min, m3/h, atm, psi].
XXXXX
Full scale sensor
(snima¢ plného rozsahu) 16 PIny rozsah snimace.
p = XXX.X [bar]
Min value sensor
(minimalni hodnota snimace) 0 Minimalni hodnota snimace.
p = XXX.X [bar]
Offset input 1 Nulova korekce pro analogovy vstup 1 (4-20mA)
(posunuti vstupu 1) 20 %
XXX [%] (20 mA x 20 % = 4 mA).
Offset input 2 Nulova korekce pro analogovy vstup 2 (4-20mA)
(posunuti vstupu 2) 20 %
XXX [%0] (20 mA x 20 % = 4 mA).
Offset input 3 20 % Nulova korekce pro analogovy vstup 3 (0-10V)
(posunuti vstupu 3)
XXX [%] 0% (10Vx00%=0V).
Offset input 4 Nulova korekce pro analogovy vstup 4 (0-10V)
(posunuti vstupu 4) 0%
XXX [%)] (10Vx00%=0V).
Provoznl logika analogovych vstupt AN1, AN2:
» Nezavisly. Aktivni snima¢ se vztahuje k analogovému vstupu 1, zatimco senzor pfipojeny k
analogovému vstupu 2 funguje jako pomocny v pfipadé poruchy senzoru nebo analogového
AN1, AN2 function vstupu 1.
(funkce AN1, AN2) Nezavislé » Volitelné. Aktivni snimac Ize vybrat plisobenim na digitalni vstup 3.
XOCOOCXXXX * Rozdil 1-2. Digitalni rozdil v absolutni hodnoté se provadi mezi méfenimi analogového vstupu 1 a
analogového vstupu 2.
* Vysoka hodnota. Uvazuje se maximalni hodnota mezi méfenimi dvou snimacu.
» Nizka hodnota. Uvazuje se minimalni hodnota mezi mérenimi dvou snimacu.
L Vybérem N.O. (Normally Open — Normalné Otevien) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud je
Digital input 1 digitalni vstup 1 otevieny. Pokud je digitalni vstup 1 uzavien, motor se naopak zastavi.
(digitalni vstup 1) N.A.
N.O./N.C. Vybérem N.C. (Normally Closed — Normalné Zavien) FM bude pokraCovat v provozu motoru, pokud je
digitalni vstup 1 uzavfen. Pokud je digitalni vstup 1 rozpojen, motor se naopak zastavi.
Vybérem N.A. (Normally Open — Normalné Otevien) FM bude pokraCovat v provozu motoru, pokud je
digitalni vstup 2 otevfeny. Pokud je digitalni vstup 2 uzavien, motor se naopak zastavi.
Digital input 2 Vybérem N.C. (Normally Closed — Normalné Zavien) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud je
(digitalni vstup 2) N.A. digitalni vstup 2 uzavfen. Pokud je digitalni vstup 2 rozpojen, motor se naopak zastavi.
N.O./N.C
Digitalni vstup 2 se také pouziva pro volbu nastavené hodnoty 1 nebo nastavené hodnoty 2 v rezimu
ovladani Constant value 2 set nebo pro vybér pracovni frekvence 1 nebo 2 v rezimu ovladani Fix
speed 2.
Vybérem N.A. (Normally Open — Normalné Otevien) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud je
digitalni vstup 3 otevfeny. Pokud je digitalni vstup 3 uzavien, motor se naopak zastavi.
Digital input 3 - x . ~ :
S Vybérem N.C. (Normally Closed — NormalIné Zavien) FM bude pokra€ovat v provozu motoru, pokud je
(digitalni vstup 3) N.A. M N L . .
N.O/N.C digitalni vstup 3 uzavfen. Pokud je digitalni vstup 3 rozpojen, motor se naopak zastavi.
Digitalni vstup 3 se také pouziva k vybéru snimace 1 nebo snimace 2, kdyz je parametr AN1, AN2 je
nastaveno na ,Volitelné“.
Vybérem N.A. (Normally Open — Normalné Otevien) FM bude pokragovat v provozu motoru, pokud je
digitalni vstup 4 otevieny. Naopak, zastavi motor, pokud je digitalni vstup 4 uzavren.
Digital input 4 - ox . -
S Vybérem N.C. (Normally Closed — Normalné Zavfen) FM bude pokracovat v provozu motoru, pokud
(digitalni vstup 4) N.A. A % . S .
N.O/N.C je digitalni vstup 4 uzavfen. Naopak, zastavi motor, pokud je digitalni vstup 4 otevreny.
Digitalni vstup 4 se také pouziva k vybéru hlavniho (Master) nebo pomocného (Slave) rezimu ovladani,
pokud se li§i. Digitalni vstup 4 také funguje jako reset alarmu.
M In Digl
an rgse’t n |g. OFF Povoleni nebo zakazani ruéniho resetovani digitalniho vstupu.
(Manualni reset dig. vstupu 1)
M In Dig 2
an re'se’t " |g. OFF Povoleni nebo zakazani ru€niho resetovani digitalniho vstupu.
(Manualni reset dig. vstupu 2)
Dig. Input 2/3 delay Skt g e N
(Zpozdéni digitalnich vstupa 2 L Zpozdéni digitalnich vstupl 2 a 3.
ag) I . . o
t= XX [s] Digitalni vstupy 1 a 4 maji pevné zpozdéni 1 sekundy.

Change password 1

(zména hesla 1)
Stisknéte ENT

Stisknutim klavesy ENT je mozné zménit heslo na urovni instalaéniho technika (droven 1) (vychozi
001).
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9.10. Parametry konektivity

Parametr Vychozi Popis

MODBUS address

(Adresa MODBUS) 1 Adresa MODBUS od 1 do 247

XXX

MODBUS baudrate

(Rychlost MODBUS) 9600 Pfenosova rychlost MODBUS od 1200 bps do 57600 bps
XXXXX

MODBUS data format

(Datovy format MODBUS) RTU N81 Format dat MODBUS: RTU N81, RTU N82, RTU E81, RTU 081
XXXXX

Nastaveni rezimu zapisu parametr(i pfenasenych pfes MODBUS:

MODBUS EEPROM write

ONJOFF OFF ON: data jsou uloZzena v EEPROM

OFF: data nejsou uloZzena v EEPROM

Change password 1

(zména hesla 1)
Stisknéte ENT

Stisknutim klavesy ENT je mozné zménit heslo na urovni instalaéniho technika (drover 1) (vychozi
001).

10. Provoz na konstantni tlak

10.1. Uvod

MIDA muze fidit rychlost otaceni ¢erpadla takovym zplsobem, aby udrZoval konstantni tlak, kdyZ se méni potfeba
vody. K tomuto ucelu se pouziva tlakové Cidlo, které je umisténo co nejblize k Eerpadiu.

1: Frekven&ni ménig; 2: Cerpadlo; 3: Zpétny ventil; 4: Tlakova nadoba; 5: Soupéatko; 6: Soupatko, 7: Snimag tlaku

10.2. Tlakova nadoba

Ve vodnich systémech vybavenych frekven&nimi ménici ma tlakova nadoba funkci kompenzace ztrat (nebo
minimalni spotfeby vody) a udrzovani tlaku pfi zastaveni Cerpadla, ¢imz se tlakové pfili§ ¢astym cyklim
start/stop. Zasadni vyznam ma spravna volba objemu a plniciho tlaku expanzni nadoby. P¥ilis malé objemy
neumozhuji u€inné kompenzovat minimalni spotfebu vody nebo ztraty pfi zastaveni erpadla, zatimco pfili§ velké
objemy zpUsobuji potiZze pfi regulaci tlaku.

Obecné postaci umistit tlakovou nadobu o objemu pfiblizné rovném 10 % maximalniho pozadovaného prutoku
uvazovaneého v litrech/min.

Priklad
Pokud je maximalni pozadovany pratok 60 I/min, postaci pouzit 6 litrovou tlakovou nadobu.
Plnici tlak expanzni nadoby musi byt pfiblizné roven 80 % provozniho tlaku.

Priklad

Pokud je na frekvenénim ménici nastaveny pozadovany tlak v systému na 4 bary, musi byt plnici tlak tlakové nadoby
pfiblizné 3,2 bar.

POZNAMKA
Plnici tlak musi byt nastaven pfi zcela vypusténém systému.
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10.3. Elektrické pfripojeni

K zafizeni Ize pfipojit linearni tlakové snimace s vystupem 4 - 20 mA. Rozsah napajeciho napéti snimace musi byt
takovy, aby zahrnoval stejnosmérné napéti 15 V, kterym zafizeni napaji analogové vstupy.

Pfipojeni snimace tlaku se provadi pfes svorky analogového vstupu 1, tj.

* ANL1: signdl 4-20 mA (-)

« + 15V: napajeni 15VDC (+)

Zafizeni podporuje instalaci druhého tlakového snimace pro:

* Provoz s konstantnim diferenénim tlakem (pfectéte si pfisluSnou kapitolu).
» Automaticka vyména hlavniho snimace tlaku v pfipadé poruchy.
+ Vyména aktivniho tlakového snimace pres digitalni vstup.

Pripojeni sekundarniho tlakového snimace se provadi pfes svorky analogového vstupu 2, tj.

* AN2: signdl 4-20 mA (-)
« + 15V: napajeni 15Vdc (+)

11. Rozdéleni ¢erpaciho systému

11.1. Uvod

Pfi zna¢ném kolisani potfeby vody je vhodné rozdélit Eerpaci jednotku na nékolik jednotek, aby byla zajisténa vétsi
ucinnost a spolehlivost.

Metoda déleni (nazyvana rezim COMBO) spoc€iva v pouziti nékolika Cerpadel paralelné (az 8), z nichz kazdé je
fizeno svym vlastnim frekvencnim ménicem.

V tomto pfipadé je ucinnost a spolehlivost ¢erpaciho systému maximalizovana, coz zaru€uje hladké spousténi a
vypinani a uplnou ochranu Cerpadel. Stfidani provozu také umozriuje rovhomérné opotiebeni Cerpadel a v pfipadé
poruchy €erpadla nebo frekvenéniho méni¢e mohou zbyvajici jednotky systému pokracovat v provozu.

1: Frekvenéni ménig; 2: Cerpadlo; 3: Zpétny ventil; 4: Tlakova nadoba; 5: Uzaviraci ventil; 6: Uzaviraci ventil;
7: Snimac tlaku

11.2. Pouziti vice ¢erpadel COMBO

Skupina se sklada ze dvou nebo vice Cerpadel (az 8), z nichz kazdé je fizeno svym vlastnim frekven&nim
ménic¢em, kazdé je vybaveno vlastnim tlakovym snimacem. Frekvenéni ménice jsou vzajemné propojeny pres
sériovy port RS485.

Jeden frekvenéni ménic je nakonfigurovan jako fidici (Master) (adresa 00), zatimco ostatni frekvenéni ménice jsou
nakonfigurovany jako fizené (Slave) (adresy 01 az 07).

POZNAMKA
Kazdy frekvenéni méni¢ musi byt vybaven viastnim snimacem tlaku.
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11.2.1. Princip provozu vice ¢erpadel

Provoz s vice Cerpadly v jednom systému je vychozi provoz v reZimu COMBO.

V pfipadé pozadavku na vodu se erpadlo spusti s proménnou rychlosti podle pozadavku.
Jakmile se pozadavek zvysi a je dosazeno maximalni frekvence spusténého Cerpadla, spusti se
druhé Cerpadlo.

Dalsi pozadavek na vodu vede ke zvySeni frekvence Cerpadla, dokud se po dosazeni maximalni frekvence nespusti
treti Cerpadlo a tak dale.

V pfipadé snizeni potfebného mnozstvi vody, posledni spusténé cerpadlo snizuje frekvenci, dokud se nevypne.

11.2.2. Princip synchronniho chodu.

Pokud je parametr COMBO nastaven na ,ON® (zapnuto) je realizovan synchronni provoz. Tento provozni rezim
umoziuje dalSi Uspory energie ve srovnani s provozem s vice ¢erpadly.

V pfipadé pozadavku na vodu se Cerpadlo spusti s proménnou rychlosti podle poZzadavku.

Jak se pozadavek zvySuje a je dosazeno maximalni frekvence, spusti se druhé Cerpadlo a obé Cerpadla Cerpaji
stejnou rychlosti, aby uspokojila pozadavek na vodu.

DalSi pozadavek vede ke zvySeni frekvence dvou Cerpadel, dokud se po dosazeni jejich maximalni frekvence
nespusti tfeti Cerpadlo a tak dale.

V pfipadé snizeni poptavky vSechna Cerpadla ve skupiné snizi frekvenci a po dosazeni minimalni frekvence se
vypne posledni Cerpadlo, které se spustilo.

POZNAMKA
Pro zajisténi spravného synchronniho chodu musi byt parametr nastaven Frequency min control
(Minimalni regulace frekvence) vhodné, dva nebo tfi Hz nad pracovni frekvenci pfi nulovém pritoku.

POZNAMKA
S Pokud je parametr Alternance (Stfidani) je nastaven na ,ON*, priorita spousténi ¢erpadel v COMBO
je stanovena na zakladé provoznich hodin a parametr Alternance period (perioda stfidani) ur€uje, po
kolika hodinach nepfetrzitého provozu se €erpadla ve skupiné nucené vystfidaji.

11.2.3. Elektrické zapojeni COMBO

r—- = - - - - - — — 7/ 1
| MASTER:O - SLAVEST | SLAVEN
| COMBO ||  COMBO | | COMBO |

S1+ 81- G N S1+ 81- G | | S1+ 81- G |

L.

f VAROVANI
Dodrzujte polaritu zapojeni.

11.2.4. Programovani ridiciho (Master) FM

Menu Parametr ‘ Hodnota
Control parameters COMBO Zvolte hodnotu ,ON*
Control parameters Address (Adresa) 00
Control parameters Alternance (Stfidani) LON" pro aktivovat / ,OFF* pro deaktivovat.
Alternance period (Perioda  Urcuje, po kolika hodinach nepfretrzitého provozu se erpadla ve systému nucené vystfidaji.
Control parameters Pl M . .
stfidani) Hodnota ,0" znamena 5 minut.
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Menu Parametr Hodnota

COMBO synchrony (Synchronizace
COMBO)
Control parameters  Start delay AUX (zpozdéni startu AUX) Doporucuje se nastavit 0 s.

Control parameters ,ON* pro aktivovat / ,OFF* pro deaktivovat.

11.2.5. Programovani fizenych (Slave) FM

Menu Parametr Hodnota

Control parameters COMBO Zvolte hodnotu ,ON*

Control parameters |Address (Adresa) od 01 do 07

,ON* pro aktivovat / ,OFF* pro deaktivovat. Je mozné urcit, ktera zafizeni zahrnout do stfidani a ktera ne.
Zarizeni vylou€ena ze stfidani obdrzi prioritu spousténi na zakladeé jejich adresy.

Control parameters |Alternance (Stfidani)

POZNAMKA
Chcete-li spustit nebo zastavit skupinu v rezimu COMBO, jednodusSe stisknéte tlacitko START nebo
STOP pouze na hlavnim fidicim (Master) FM.

POZNAMKA

E Chcete-li provést zmény provoznich parametrt skupiny COMBO, nastavujte je na fidicim (Master)
frekvenénim ménici.
PFi opusténi hlavniho menu je vyzadovano vzdalené programovani pfipojenych fizenych (Slave)
FM. Timto zplsobem se vSechny parametry nastavené v fidicim (Master) FM zkopiruji také do
fizenych (Slave) zafizeni s vyjimkou parametru Address (Adresa).

A VYSTRAHA
PFi vstupu do Menu fidiciho (Master) FM se prerusi komunikace s fizenymi (Slave) FM a spusti se
alarm A13 ,No communication®. Komunikace se automaticky obnovi opusténim hlavniho menu.

A VAROVANI
V pfipadé ¢erpadel v rezimu COMBO se doporucuje provést pripojeni k motoru se stejnym sledem
fazi. Timto zpusobem mate jistotu, Ze zkopirovanim parametru ,Rotation sense” od fidiciho (Master)
FM po fizené (Slave) FM budou v8echna ¢erpadla v systému udrzovat spravny smér otaceni.

11.2.6. Automaticka vymeéna ridiciho (Master) ¢erpadia

Pokud v rezimu COMBO dojde k poruse nebo k poplachu fizenym (Slave) nebo k nému pfipojeného Cerpadla,
skupina bude pokradovat v provozu se zbyvajicimi FM.

V pfipadé, ze by se Fidici (Master) FM nebo Cerpadlo, které je k nému pfipojeno, porouchalo nebo pfeslo do
poplachu, systém se na pfiblizZné 30 sekund zastavi a spusti poplach fizenych (Slave) FM A13 No communication.
Po uplynuti Eekaci doby se fizeny (Slave) FM s adresou 1 stane fidicim (Master) FM, coz umozni systému obnovit
provoz.

Kdyz se fidici (Master) FM znovu objevi v systému, systém se znovu zastavi na pfiblizné 30 sekund a spusti

alarm v fidicim a fizeném FM 1 A12 Address error.

Jakmile uplyne €ekaci doba, fidici (Master) FM pfevezme adresu 0 a fizeny (Slave) FM adresu 1, ¢imZ umozni systému
obnovit provoz.

VYSTRAHA

A Aby byla umoZnéna automatickd vymeéna fidiciho (Master), parametr Autorestart musi byt nastaveny na
hodnotu ,ON“. Béhem procesu vymeény fidiciho (Master) FM je nutné nedotykat se klavesnice zafizeni.
Jinak bude proces vymény fidiciho (Master) FM pferusen.

12. Provoz s konstantnim diferen¢nim tlakem

12.1. Uvod

Frekvenéni méni¢ mudze Fidit rychlost otaceni ¢erpadla tak, aby udrzoval konstantni diferen¢ni tlak mezi vytlakem a
sanim Cerpadla v cirkulagnich systémech. K tomuto uc€elu se pouziva snima¢ diferenéniho tlaku nebo alternativné
je mozné pouzit dva identické snimace tlaku umisténé jeden na saci stran& a druhy na vytlacné strané ¢erpadia.
Absolutni rozdil natenych hodnot provadi samotné zafizeni.
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3 4

1: Frekvenéni méni¢; 2: Cerpadlo; 3: Snimad tlaku; 4: Snimaé tlaku; 5: Snima¢ diferenéniho tlaku

POZNAMKA
Pokud se béhem provozu ocekava pokles vstupniho tlaku pod atmosféricky tlak, musi se pouzit
snimace spise absolutniho tlaku nez relativniho tlaku.

12.2. Elektrické pripojeni

K zafizeni lze pfipojit linearni tlakové snimace s vystupem 4 - 20 mA. Rozsah napajeciho napéti snimace musi byt
takovy, aby zahrnoval stejnosmérné napéti 15 V, kterym zafizeni napdji analogové vstupy.

Pokud je pouzit snimac¢ diferenéniho tlaku, musi byt snimac¢ pfipojen k analogovému vstupu 1, .

* AN1: signal 4-20 mA (-)
* + 15V: napajeni 15Vdc (+)
Pokud se pouziji dva snimace tlaku, jeden snima¢ musi byt pfipojen k analogovému vstupu 1, zatimco druhy
snima¢ musi byt pfipojen k analogovému vstupu 2, tj.:
* Snimac 1:
* ANL1: signal 4-20 mA (-)
* + 15V: napajeni 15Vdc (+)
+ Snimac 2:
* AN2 4-20 mA signal (-)
* + 15V: napéjeni 15Vdc (+)
V cirkulaénich systémech je spousténi a vypinani Eerpadla obecné fizeno externim kontaktem, ktery Ize proto
pfipojit k digitalnimu vstupu 1 (IN1, OV) a vhodné nakonfigurovat.

12.3. Programovani

Menu Parametr Hodnota
Full scale sensor

(snimag plného rozsahu)
Min value sensor

(minimalni hodnota snimace)

IN/OUT parameters PIny rozsah snimace.

IN/OUT parameters Minimalni hodnota snimace.

INJOUT " AN1, AN2 function Nezavislé pfi pouziti snimace diferenéniho tlaku.
parameters (funkce AN1, AN2) Rozdil 1-2, kdyZ se pouzivaji dva tlakové senzory.

Digital input 1 N.O. pokud chcete zastavit Cerpadlo sepnutim kontaktu digitalniho vstupu 1

IN/OUT parameters (digitaini vstup 1)

N.C. pokud chcete zastavit Cerpadlo otevienim kontaktu digitalniho vstupu 1
Control mode
(regulaéni rezim)

Set value

(Nastavena hodnota1)

Control parameters Konstantni hodnota

Control parameters Hodnota, kterou chcete zachovat konstantni.
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Menu Parametr Hodnota

Tento parametr je nastaven jinak nez ,0“, pokud hodlate provozovat proporcionalni
fizeni diferenéniho tlaku. Prostfednictvim tohoto typu fizeni je mozné dosahnout
dalSich uspor energie.

Rozdil tlaku, ktery chcete udrzovat konstantni Max motor frequency (maximalni
frekvenci motoru) je dan souctem parametri Set value (Nastavena hodnota) +
Compensation (kompenzace).

Rozdil tlaku, ktery chcete udrzovat konstantni Min motor frequency (Minimalni
frekvence motoru) odpovida Set value (Nastavena hodnota).

Nastaveny tlak se tedy umérné méni mezi Min motor frequency (minimalni frekvenci
motoru) a Max motor frequency (maximalni frekvenci motoru).

Compensation

Control parameters (kompenzace)

1: Kompenzace; 2: Systémova kfivka; 3: Proporcionalni diferenéni tlak;
4: Konstantni diferencni tlak

Frequency min control

Control parameters (Minimalni regulace Stejné jako Min motor frequency (minimalni frekvence motoru)

frekvence)
Control parameters Stopvdgla’y . 99s

(zpozdéni zastaveni)

Start delay AUX Ve dvojitém cirkulaénim systému (dvé Cerpadla), kazdé je fizeno frekvenénim ménicem v,
Control parameters (zpozdéni startu AUX) rezimu COMBO, je doporuceno nastavit tento parametr na 99 s tak, aby bylo v jeden

okamzik provozovano pouze jedno Cerpadlo pro zajisténi jejich stfidani.

13. Alarmy (verze s displejem)

f VAROVANI
V pfipadé alarm je nutné okamzité pfijmout opatfeni k zajiSténi integrity samotného zafizeni a
systému, ve kterém je instalovano.

Alarm Popis Mozné resSeni
PFepdlovani pfipojeni napajeciho

LINE<->MOT INV. kabelu a kabelu motoru.

» Opravte pripojeni silovych a motorovych kabeld.
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Alarm

AO01 Overcurrent motor
(Nadproud motoru)

Popis

Proud absorbovany motorem
prekraCuje hodnotu nastavenou v
parametru Rated motor current
(jmenovity proud motoru).

Rezim obnoveni:

» Automatické obnoveni po 10

sekundach na maximalné 7 pokusu,
po kterych je nutné poc¢kat 60 minut.

« Odpojeni napajeni.

Mozné feseni

» Zkontrolujte, zda je nastavena hodnota parametru Rated motor
current (jmenovity proud motoru) odpovida minimalné jmenovitému
proudu motoru podle Gdaju na jeho typovém stitku.

POZNAMKA
E Pokles napéti na FM (proménny mezi 20 a 40 VAC)

zpUsobi, Ze motor bude napajen mirné nizsim
napétim, nez jsou udaje na typovém Stitku. Proud
absorbovany motorem by proto mohl byt mirné
vys§i nez jmenovity proud uvedeny na jeho Stitku a
pro dosazeni maximalniho vykonu je nutné zvysit
parametr Rated motor current (jmenovity proud
motoru) mezi 5 % a 10 %.

VAROVANI
A Ovéfte si u vyrobce motoru snasenlivost snést

proud vétsi, nez je jeho jmenovity proud.

Zkontrolujte, zda jsou vSechny faze motoru spravné pfipojeny a zda
je pfipojeni vhodné nakonfigurovano do hvézdy nebo trojuhelniku.
Zkontrolujte, zda jsou parametry motoru spravné nastaveny.

U zafizeni s fizenim FOC provedte novou kalibraci motoru.

V pfipadé pfitomnosti vystupnich filtrd (dV / dt nebo sinusovych)
zkontrolujte, zda jsou spravné pfipojeny a u zatizeni s fizenim FOC
zkontrolujte, zda jste spravné nastavili parametry PWM A Dinamics
FOC v zavislosti na délce kabelu motoru a typu pouzitého filtru.
Zkontrolujte, zda je smér otaceni Cerpadla spravny.

Ujistéte se, Ze se motor mlzZe volné otacet, a zkontrolujte, zda
nejsou mechanické prekazky.

Upravte parametr Voltage boost (zvySeni napéti)

A02 Sensor fault
(Chyba snimace)

Aktualni hodnota étena analogovym
vstupem je mensSi nez 4 mA.

Rezim obnoveni:

« Alarm resetujte tlacitkem STOP.
« Odpojeni napajeni.

Oveérte spravnost pfipojeni na strané zafizeni a na strané snimace.
Oveérte, ze snimac¢ dosahuje spravného napajeni.

Oveérte, zda snimac funguje spravné.

Pokud je pouzit pouze jeden snimac pfipojeny k analogovému
vstupu 1, zkuste jej pfipojit k analogovému vstupu 2.

AO03 Over temperature
inverter

(Prehrati frekvenéniho
ménice)

A04 Dry run cosphi
(Chod na sucho cosphi)

AO5 Under voltage
(Podpéti)

Dosazena teplota FM je vy$Si nez
maximalni povolena hodnota.

Rezim obnoveni:

« Automatické obnoveni

Varovani W26 No water (zadna
voda) se objevilo 5krat po sobé po
pokusech o automaticky reset.

Rezim obnoveni:

« Alarm resetujte tlacitkem STOP.
« Odpojeni napajeni.

» Napajeci napéti pod minimalni
povolenou hodnotou.

« Nedostatecny vstupni vykon pro
napajeni zafizeni.

Rezim obnoveni:

« Automaticky reset parametru

Autorestart (automaticky restart) =

ON

Zkontrolujte, zda je okolni teplota v povolenych mezich.
Zkontrolujte, zda je zafizeni chranéno pred pfimym slune¢nim
zé&fenim nebo zdroji tepla.

Zkontrolujte spravnou ¢innost externich i vnitfnich chladicich
ventilatord (pokud jsou k dispozici).

Zkontrolujte, zda je chladici Zebrovani FM Gisté.

Zkontrolujte, zda je zaru¢eno chlazeni zafizeni, jak je pfedepsano
v prislusné kapitole.

Snizte parametr PWM co nejvice.

POZNAMKA
E Aby byla zajisténa kontinuita provozu, ménic

automaticky snizi maximalni frekvenci (nebo
vykon), kdyz vnitfni teplota dosahne urcité
prahové hodnoty. Pokud toto snizeni frekvence
nestaci k udrzeni teploty nad maximalni
povolenou hodnotou, méni¢ zastavi motor a
vygeneruje alarm. A03 Over temperature.

VAROVANI
A Kdyz se zobrazi chyba W26 No water (Zadna voda),

zafizeni automaticky restartuje motor po ¢ase rovném
hodnoté nastavené v parametru Restarts delay (zpozdéni
opétovného spusténi) vynasobeny poctem provedenych
pokusu. Na konci patého pokusu zatizeni definitivné
zastavi motor produkujici alarm A04 Dry run cosphi
(Chod na sucho). Resetovani alarmu musi byt provedeno
ruéné.

» Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti bez zatéze i se zatézi.
» Ovérite, zda ma zdroj dostatek energie pro napajeni motoru.
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Alarm

Popis

Mozné feseni

A06 Over voltage
(Prepéti)

Napajeci napéti nebo napéti uvnitf
zafizeni pfesahuje maximalni
povolenou hodnotu.

Rezim obnoveni:

» Automaticky reset parametru
Autorestart (automaticky restart) =
ON

« Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti bez zatéze i se zatézi.

Zkontrolujte regeneraci ze zatéze.

» Zvyste parametr Ramp down (doba poklesu)

« Zvyste parametr Ramp freq. Min motor (dosazeni minimaini frekvence
motoru)

« V pfipadé motoru s permanentnim magnetem zkontrolujte, zda neni
z4téz umisténa v pasivnim pohybu.

AO07 Max value alarm

(Alarm maximalni
hodnoty)

Hodnota ¢tena analogovym vstupem je
vy$8i nez hodnota nastavena pro
parametr Max alarm value (Max.
hodnota alarmu).

ReZim obnoveni:
* Automatické obnoveni

« Zkontrolujte hodnotu nastavenou pro parametr.

Zkontrolujte hydraulické pficiny, které vedou k dosazeni alarmového
stavu.

« QOvérte, zda snimac funguje spravné.

A08 Locked rotor
(Zasekly rotor)

Automatické omezeni frekvence
provozované méni¢em po nadmérné
absorpci motoru (nad hodnotu
nastavenou v parametru Rated motor
frequency (jmen. frekvence motoru))
zplsobi snizeni frekvence pod
pramérnou hodnotu mezi Min motor
frequency (Minimalni frekvence
motoru) a Max motor frequency
(Maximalni frekvence motoru).

Rezim obnoveni:
< Alarm resetujte tlaitkem STOP.

« Odpojeni napajeni.

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu A01 Overcurrent motor (Nadproud
motoru)

A09 Overload inverter

(Pretizeni frekvenéniho
ménice)

Proud odebirany motorem prekracuje
jmenovity proud zafizeni.

Rezim obnoveni:

« Alarm resetujte tlaitkem STOP.
Odpojeni napajeni.

Zkontrolujte, zda je jmenovity proud motoru nizsi nez jmenovity
proud zafizeni.
« Ujistéte se, Ze se motor muZe volné otacet, a zkontrolujte, zda
nejsou mechanické prekazky.
« Zvyste hodnotu parametru Ramp up time (doba nabéhu).
« Zvyste hodnotu parametru Ramp freq. Min motor (dosazeni minimalni
frekvence motoru).
Upravte parametr Voltage boost (zvySeni napéti)
Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti naprazdno i se zatézi.

VYSTRAHA

Zarizeni muze dale napajet zatéZ po dobu 10 minut s
absorbovanym proudem 101 % oproti jmenovitému
proudu zafizeni a po dobu 1 minuty s absorbovanym
proudem 110 % oproti jmenovitému proudu zafizeni.

A10 IGBT trip alarm
(Vypinaci alarm IGBT)

Proud odebirany motorem okamzité
prekro&i maximalni proudovou ochranu
vykonového modulu zafizeni.

ReZim obnoveni:

« Automaticky reset po 10 sekundach
na maximalné 3 pokusy, po kterych je
nutné pockat 60 minut.

« Odpojeni napajeni.

Zkontrolujte mozna feseni alarm AO1 Overcurrent motor (Nadproud
motoru) a A09 Overload inverter (Pfetizeni frekvenéniho ménice).
Zkontrolujte pfitomnost zkratd mezi vystupnimi fazemi a izolaci vici
zemi.

« Zkontrolujte spravné uzemnéni systému.

Zkontrolujte, zda nedochazi k elektrickému Sumu z jinych zafizeni
pfipojenych k systému.

A1l No load
(Zadna zatéz)

A12 Address error
(Chyba adresy)

Proud absorbovany motorem je v
pomeéru k parametru pfili§ nizky Rated
motor current (Jmenovity proud
motoru).

ReZim obnoveni:

« Alarm resetujte tlacitkem STOP.
» Odpojeni napdjeni.

V rezimu COMBO ma vice zafizeni ve
skupiné stejnou adresu.

ReZim obnoveni:

. Automatické obnoveni

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu AO1 Overcurrent motor (Nadproud
motoru)

Obnovte spravnou hodnotu parametru Address (Adresa) ve vSech
zafizenich skupiny.

Zkontrolujte, v jaké situaci se alarm objevi.

Pokud se alarm objevi po zméné Fidiciho (master) FM, zkontrolujte,
jestli je parametr Autorestart (Automaticky restart) aktivovan.
Zkontrolujte elektrické zapojeni mezi fizenym (Slave) a Fidicim
(Master) FM a zkontrolujte, zda neni pferuSeno.
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Alarm Popis Mozné reSeni
A13 No communication V rezimu COMBO byla pferusena » Zkontrolujte elektrické zapojeni mezi fizenym (Slave) a Fidicim
(Za’dna’ komunikace) komunikace fizeného (Slave) a (Master) FM a zkontrolujte, zda neni pferuseno.

fidiciho (Master) FM. » Opustte programovaci menu fidiciho (Master) FM.

- . » Restartujte alarm ru¢né.
Rezim obnoveni:

» Automatické obnoveni VYSTRAHA
Signalové kabely udrzujte oddélené a nikdy ne
soubézné s napajecimi kabely. Pokud je nutné je

kFizit, dbejte na to, aby se kfizily kolmo.

A14 Min value alarm Hodnota ¢tena analogovym vstupem je » Zkontrolujte hodnotu nastavenou pro parametr.

(Alarm minimalni hodnoty) |  niZ8i nez hodnota nastavena pro « Zkontrolujte hydraulické pFiginy, které vedou k dosazeni
parametr Min alarm value (alarm alarmového stavu.
minimalni hodnoty). « Ovéfte, zda snimaé funguje spravné.

Rezim obnoveni:

» Automatické obnoveni
A15 Keyboard fault Tlacgitko na klavesnici bylo stisknuto
(Porucha klavesnice) déle nez 30 sekund.

Zkontrolujte, zda jde jsou tlacitka mechanicky v pofadku.

Rezim obnoveni:

« Alarm resetujte tlacitkem STOP.
« Odpojeni napajeni.

A16 CPU alarm Chyba komunikace mezi fidicim (Master) + Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti naprazdno i se zatézi.
(CPU alarm) FM a motorem nebo chyba na CPU. « Zkontrolujte, zda nedochazi k elektrickému $umu z jinych zafizeni
Rezim obnoveni: pFipojenych k systému.

» Automatické obnoveni

Zkontrolujte integritu komunikaéniho kabelu mezi fidici deskou a
napajeci deskou.

A17 Brake alarm U zafizeni vybavenych brzdou indikuje, Zkontrolujte mozna feSeni alarmu A06 Over voltage (Prepéti).
(Chyba brzdy) Ze bylo dosazeno maximalni energie,
kterou brzdny odpor vydrzi.

Rezim obnoveni:
+ Automaticky reset parametru
Autorestart = ON

A19 Out of step S parametrem Motor type (typ motoru) Zkontrolujte mozna feSeni alarmu A01 Overcurrent motor (Nadproud
(Mimo krok) nastaven na ,Synchronous (synchronni) motoru)
PM, ztrata kontroly nad motorem.

Rezim obnoveni:
« Automaticky reset s 3minutovym
zpozdénim.
A20 Input phase loss Absence vykonové faze. » Zkontrolujte pfitomnost v§ech tfi fazi napajeni.

(Ztrata vstupni faze) » Zkontrolujte vyvazeni fazi napajeni.
Rezim obnoveni:

« Automaticky reset parametru
Autorestart = ON

14. Alarmy (verze bez displeje)

f VAROVANI
V pfipadé alarm je nutné okamzité pfijmout opatfeni k zajisténi integrity samotného zafizeni a
systému, ve kterém je instalovano.

Alarm Notifikacni LED Popis Mozné reseni
LINE<->MOT INV. Cervena LED Pfepolovani pfipojeni napajeciho « Opravte pfipojeni silovych a motorovych kabel.
STANDBY blika velmi kabelu a kabelu motoru.
rychle.
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Alarm Notifikacni LED
AO1 Overcurrent 2 bliknuti Zluté LED
motor alarmu

(Nadproud

motoru)

Popis

Proud absorbovany motorem
prekracuje hodnotu
nastavenou v parametru
Rated motor current
(jmenovity proud motoru).

Rezim obnoveni:

* Automatické obnoveni po 10
sekundach na maximalné 7
pokusu, po kterych je nutné
pockat 60 minut.

» Odpojeni napajeni.

Mozné reseni

* Zkontrolujte, zda je nastavena hodnota parametru Rated motor current
(jmenovity proud motoru) odpovida minimalné jmenovitému proudu
motoru podle Udajll na jeho typovém &titku.

POZNAMKA
@ Pokles napéti na FM (proménny mezi 20 a 40

VAC) zpusobi, Zze motor bude napajen mirné
nizSim napétim, nez jsou Udaje na typovém Stitku.
Proud absorbovany motorem by proto mohl byt
mirné vyssi nez jmenovity proud uvedeny na jeho
Stitku a pro dosazeni maximalniho vykonu je
nutné zvysit parametr Rated motor current
(jmenovity proud motoru) mezi 5 % a 10 %.

VAROVANI

Ovérte si u vyrobce motoru, jestli je motor
schopen snést proud vétsi, nez je jeho
jmenovity proud.

A\

* Zkontrolujte, zda jsou vSechny faze motoru spravné pfipojeny a zda je
pfipojeni spravné zapojeno do hvézdy nebo trojuhelniku.

* Zkontrolujte, zda jsou parametry motoru spravné nastaveny.

* U zafizeni s fizenim FOC provedte novou kalibraci motoru.

* V pripadé pritomnosti vystupnich filtr(l (dV / dt nebo sinusovych)
zkontrolujte, zda jsou spravné pfipojeny a u zafizeni s fizenim FOC
zkontrolujte, zda jste spravné nastavili parametry PWM A Dinamics FOC
v zavislosti na délce kabelu motoru a typu pouzitého filtru.

* Zkontrolujte, zda je smér otaceni Cerpadla spravny.

* Ujistéte se, Ze se motor muZe volné otacet, a zkontrolujte, zda nejsou
mechanické prekazky.

Upravte parametr Voltage boost (zvySeni napéti)

A02 Sensor fault 3 bliknuti Zluté LED
(Chyba snimage) alarmu

Aktualni hodnota étena
analogovym vstupem je mensi
nez 4 mA.

Rezim obnoveni:
» Alarm resetujte tlac¢itkem STOP
+ Odpojeni napajeni.

Ovéite spravnost pfipojeni na strané zafizeni a na strané snimace.
Oveérte, ze snima¢ dosahuje spravného napajeni.

Ovérte, zda snimac funguje spravné.

Pokud je pouzit pouze jeden snimac pfipojeny k analogovému vstupu
1, zkuste jej pfipojit k analogovému vstupu 2.

A03 Over 4bliknuti Zluté LED | Dosazen teplota FM je vy3si + Zkontrolujte, zda je okolni teplota v povolenych mezich.
temperature alarmu nez maximalni povo|ena’ . Zkontrolujte, zda je zafizeni chranéno pr"ed pr"lmym slune¢nim
inverter hodnota. zafenim nebo zdroji tepla.
(Prehiati « Zkontrolujte spravnou ¢innost externich i vnitfnich chladicich
frekven&niho Rezim obnoveni: ventilatort (pokud jsou k dispozici).
ménice) * Zkontrolujte, zda je chladici zebrovani FM Cisté.
« Automatické obnoveni « Zkontrolujte, zda je zaru€eno chlazeni zafizeni, jak je
predepsano v pfislusné kapitole.
« Snizte parametr PWM co nejvice.
@ POZNAMKA
Aby byla zajisténa kontinuita provozu, méni¢ automaticky snizi
maximalni frekvenci (nebo vykon), kdyz vnitini teplota dosahne
uréité prahové hodnoty. Pokud toto snizeni frekvence nestaci k
udrzeni teploty nad maximalni povolenou hodnotou, ménic
zastavi motor a vygeneruje alarm. A0O3 Over temperature.
A04 D_ry run 1 bliknuti Zluté LED Vva'rovénl’ W26 No vyatgr VAROVANI
cosphi alarmu (zadna voda) se objevilo { i 5
(Chod na sucho 5krat po sobé& po pokusech Kdyz se zobrazi chyba W26 No water (Zadna voda), zafizeni
cosphi) o0 automaticky reset. automaticky restartuje motor po ¢ase rovném hodnoté

Rezim obnoveni:

« Alarm resetujte tlacitkem STOP.
« Odpojeni napajeni.

nastavené v parametru Restarts delay (zpozdéni opé&tovného
spusténi) vynasobeny poétem provedenych pokusl. Na
konci patého pokusu zafizeni definitivné zastavi motor
produkujici alarm A04 Dry run cosphi (Chod na sucho).
Resetovani alarmu musi byt provedeno ruéné.
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Alarm Notifikacni LED
AO5 Under

voltage STANDBY
(Podpéti)

Popis

Blikajici Cervena LED ' Napajeci napéti pod minimalni

povolenou hodnotou.

* Nedostate¢ny vstupni vykon pro
napajeni zafizeni.

Rezim obnoveni:

* Automaticky reset parametru
Autorestart (automaticky restart) =
ON

Mozné reseni

Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti bez zatéze i se zatézi.
Ovérte, zda ma zdroj dostatek energie pro napajeni zatéze.

A06 Over voltage Cervena LED
(PFepéti) STANDBY
a Zluta LED ALARM
blika.

Napajeci napéti nebo napéti uvnitf
zafizeni pfesahuje maximalni
povolenou hodnotu.

Rezim obnoveni:

* Automaticky reset parametru
Autorestart (automaticky restart) =
ON

Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti bez zatéze i se zatézi.
Zkontrolujte regeneraci ze zatéze.
Zvyste parametr Ramp down (doba poklesu)

Zvyste parametr Ramp freq. Min motor (dosazeni minimaini frekvence
motoru)

* V pfipadé motoru s permanentnim magnetem zkontrolujte, zda neni

z4téz umisténa v pasivnim pohybu.

A07 Max value
alarm

(Alarm maximaini
hodnoty)

7 bliknuti zluté LED
alarmu

Hodnota ¢tena analogovym vstupem
je vy$si nez hodnota nastavena pro
parametr Max alarm value (Max.
hodnota alarmu).

Rezim obnoveni:
* Automatické obnoveni

Zkontrolujte hodnotu nastavenou pro parametr.

Zkontrolujte hydraulické pficiny, které vedou k dosazeni alarmového
stavu.
Oveérte, zda snimac funguje spravné.

A08 Locked rotor 2 bliknuti Zluté LED
(Zasekly rotor) ~ alarmu

Automatické omezeni frekvence
provozované méni¢em po nadmérné
absorpci motoru (nad hodnotu
nastavenou v parametru Rated motor
frequency (jmen. frekvence motoru))
zpUsobi snizeni frekvence pod
pramérnou hodnotu mezi Min motor
frequency (Minimalni frekvence
motoru) a Max motor frequency
(Maximalni frekvence motoru).

Rezim obnoveni:
* Alarm resetujte tlaitkem STOP.
* Odpojeni napajeni.

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu AO1 Overcurrent motor (Nadproud
motoru)

A09 Overload 5 bliknuti Zluté LED

inverter alarmu

(Pretizeni

frekvencéniho

ménice)

A10 IGBT trip 5 bliknuti Zluté LED
alarm alarmu

(Vypinaci alarm
IGBT)

Proud odebirany motorem
prekracuje jmenovity proud
zafizeni.

Rezim obnoveni:

» Alarm resetujte tlacitkem STOP.,
» Odpojeni napajeni.

Proud odebirany motorem
okamzité prekro¢i maximalni
proudovou ochranu
vykonového modulu zafizeni.

Rezim obnoveni:

» Automaticky reset po 10
sekundach na maximainé 3
pokusy, po kterych je nutné
pockat 60 minut.

» Odpojeni napajeni.

Zkontrolujte, zda je jmenovity proud motoru nizSi nez jmenovity

proud zafizeni.

» Ujistéte se, Ze se motor mizZe volné otacet, a zkontrolujte, zda
nejsou mechanické prekazky.

» Zvyste hodnotu parametru Ramp up time (doba nabéhu).

» Zvyste hodnotu parametru Ramp freq. Min motor (dosazeni
minimalni frekvence motoru).

» Upravte parametr Voltage boost (zvySeni napéti)
Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti naprazdno i se zatézi.

A\

VYSTRAHA

Zarizeni muze dale napajet motor po dobu 10
minut s absorbovanym proudem 101 % oproti
jmenovitému proudu zafizeni a po dobu 1 minuty
s absorbovanym proudem 110 % oproti
jmenovitému proudu zafizeni.

Zkontrolujte mozna feSeni alarmt A01 Overcurrent motor
(Nadproud motoru) a A09 Overload inverter (Pretizeni
frekvenéniho ménice).

Zkontrolujte pfitomnost zkratd mezi vystupnimi fazemi a izolaci
vUci zemi.

Zkontrolujte spravné uzemnéni systému.

Zkontrolujte, zda nedochézi k elektrickému Sumu z jinych zafizeni
pfipojenych k systému.
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Alarm

Al11 No load
(Zadna zatéz)

Notifikacni LED

Zluta LED alarmu a
zobrazeni alarmu
prostfednictvim
aplikace.

Popis

Proud absorbovany motorem je v o
poméru k parametru prili§ nizky
Rated motor current (Jmenovity
proud motoru).

RezZim obnoveni:
» Alarm resetuijte tlacitkem STOP.,
+ Odpojeni napajeni.

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu AO1 Overcurrent motor (Nadproud

motoru)

Mozné resSeni

Al12 Address 9 bliknuti zluté LED  V rezimu COMBO ma vice zafizeni |+ Obnovte spravnou hodnotu parametru Address (Adresa) ve vSech
error alarmu ve skupiné stejnou adresu. zafizenich skupiny.
(Chyba adresy) .. . * Zkontrolujte, v jaké situaci se alarm objevi.
ReZim obnoveni: * Pokud se alarm objevi po zméné fidiciho (master) FM, zkontrolujte,
+ Automatické obnoveni jestli je parametr Autorestart (Automaticky restart) aktivovan.
* Zkontrolujte elektrické zapojeni mezi fizenym (Slave) a fidicim (Master)
FM a zkontrolujte, zda neni pferuSeno.

No 6 bliknuti Zluté LED  V rezimu COMBO byla pferuSena = Zkontrolujte elektrické zapojeni mezi fizenym (Slave) a fidicim (Master)

communication  jalarmu komunikace fizeného (Slave) a FM a zkontrolujte, zda neni pferuseno.
(Zadna fidiciho (Master) FM. * Opustte programovaci menu fidiciho (Master) FM.
komunikace) Restartujte alarm ru¢né.

Rezim obnoveni:

« Automatické obnoveni A
Signalové kabely udrzujte oddélené a nikdy ne

soubézné s napajecimi kabely. Pokud je nutné je
kfizit, dbejte na to, aby se kfizily kolmo.

Al4 Min value 8 bliknuti Zluté LED Hodnota ¢tena analogovym * Zkontrolujte hodnotu nastavenou pro parametr.

alarm alarmu vstupem je niZsi neZ hodnota * Zkontrolujte hydraulické pfi¢iny, které vedou k dosazeni alarmového
(Alarm minimalni nastavena pro parametr Min stavu.

hodnoty) alarm value (alarm minimalni - Ovéfte, zda snimaé funguje spravné.

15 Keyboard fault Zluta LED alarmu a

(Porucha
klavesnice)

A16 CPU alarm
(CPU alarm)

A19 Out of step
(Mimo krok)

A20 Input phase
loss

(Ztrata vstupni
faze)

zobrzeni alarmu
prostfednictvim
aplikace.

10 bliknuti Zluté LED
alarmu

Zluta LED alarmu a
zobrazeni alarmu
prostfednictvim
aplikace.

Zluta LED alarmu a
zobrazeni alarmu
prostfednictvim
aplikace.

hodnoty).

Rezim obnoveni:
« Automatické obnoveni

Tlagitko na klavesnici bylo
stisknuto déle nez 30 sekund.

Rezim obnoveni:

» Alarm resetujte tlacitkem STOP.,
+ Odpojeni napajeni.

Chyba komunikace mezi fidicim
(Master) FM a motorem nebo o
chyba na CPU. Rezim obnoveni:
« Automatické obnoveni

S parametrem Motor type (typ °
motoru) nastaven na
»Synchronous (synchronni) PM,
ztrata kontroly nad motorem.

Rezim obnoveni:

» Automaticky reset s
3minutovym zpozdénim.

Absence vykonové faze.

Rezim obnoveni:

* Automaticky reset parametru
Autorestart = ON

Zkontrolujte, zda jde jsou tlacitka mechanicky v pofadku.

Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti naprazdno i se zatézi.
Zkontrolujte, zda nedochézi k elektrickému Sumu z jinych zafizeni

pfipojenych k systému.

Zkontrolujte integritu komunika¢niho kabelu mezi fidici deskou a

napéjeci deskou.

Zkontrolujte mozna feseni alarmu AO1 Overcurrent motor (Nadproud

motoru)

Zkontrolujte pfitomnost vSech tfi fazi napajeni.

Zkontrolujte vyvazeni fazi napajeni.

15. Upozornéni (verze s displejem)

Varovani

Popis

Mozné reseni

WO1 Digital input active 1
(DigitalIni vstup aktivni 1)

Digitalni vstup 1 byl aktivovan.

» Zkontrolujte konfiguraci a pfipojeni k digitalnimu vstupu 1.

WO02 Digital input active 2
(DigitalIni vstup aktivni 2)

Digitalni vstup 2 byl aktivovan.

» Zkontrolujte konfiguraci a pfipojeni k digitalnimu vstupu 2.
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Varovani Popis Mozné reSeni

WO03 Digital input active 3

(Digitalni vstup aktivni 3) Digitalni vstup 3 byl aktivovan. + Zkontrolujte konfiguraci a pfipojeni k digitalnimu vstupu 3.

WO04 Digital input active 4
(DigitalIni vstup aktivni 4)

Digitalni vstup 4 byl aktivovan. Zkontrolujte konfiguraci a pfipojeni k digitalnimu vstupu 4.

Méni¢ omezuje maximalni frekvenci motoru,
aby udrzoval teplotu ménic¢e pod maximalnim
limitem.

W20 Temp. Derate
(snizeni teploty)

Zkontrolujte mozna feSeni alarmu A03 Over temperature inverter
(Prehrati frekvenéniho ménice).

W21 Overload 15V
(Pretizeni)

W22 EEPROM COM.
(Komunikace EEPROM)
W23 EEPROM fault
(Chyba EEPROM)
W25 Alarm Slave X V rezimu ovladani COMBO, fidici (Master) FM
(Alarm fizeného (Slave) FM) |detekoval alarm fizeného (Slave) FM X.

Zkontrolujte absorpci zatézi a pfipadné zkraty pfipojené k 15V

Pretizeni zdroje 15V. P "
napajecimu zdroji

Nedochazi ke komunikaci s EEPROM

Kontaktujte vyrobce.

Chyba EEPROM Kontaktujte vyrobce.

Zkontrolujte stav fizeného FM XX indikovany fidicim (Master) FM.

Uginik (cosphi) motoru &teny zafizenim je
stabilné pod hodnotou nastavenou
v parametru Dry run (Chod na sucho) Cosphi.

Oveérte, zda je Cerpadlo spravné naplnéno.
Zkontrolujte, zda je smér otaceni Cerpadla spravny.
Ovéfte, Ze parametr Dry run Cosphi je nastaven spravné.

W26 No water
(Neni voda)

» Blokovani odstranite stisknutim tlaitka START nebo STOP po dobu

W27 START/ STOP block Tlacitka START/STOP byla zablokovana. N
alesporn 5 sekund.

POZNAMKA
E V pfipadé tfifazovych asynchronnich motoru je tfeba nastavit spravnou hodnotu parametru Dry run
Cosphi zalezi na:
* Typu motoru (data konstrukce a vinuti). Obecné maiji povrchové tfifazové motory vy$Si nominalni
cosphi nez ponorné motory stejného vykonu.
* Typ Cerpadla (kfivka hydraulického vykonu a absorbovaného vykonu).
* Charakteristiky napajeni (napéti a frekvence).

Typicky parametr Dry run Cosphi lze nastavit na 60 % nominalniho cosphi uvedeného na udajich na
typovém Stitku Cerpadla.

Parametr Dry run Cosphi musi byt také stanovena empiricky na konci instalace. V pfitomnosti
odstfedivych Cerpadel s tfifazovym asynchronnim motorem je jednoduchou metodou spusténi Cerpadla na
jmenovitou frekvenci a s ohledem na udrZitelnost systému upIné uzavfit dodavku a poté odecist hodnotu
cosphi naméfenou na displeji (nebo v aplikaci). Parametr Dry run Cosphi musi byt, proto nastavena o 10
% niz8i, nez je hodnota cosphi nactena ve stavu uzaviené dodavky.

VYSTRAHA
Elektronicka ochrana proti nedostatku vody na zakladé parametru Dry run Cosphi spravné funguje pouze u
odstfedivych Cerpadel vybavenych tfifazovym asynchronnim motorem.

V pfitomnosti motorll s permanentnimi magnety neni mozné zalozit ochranu proti nedostatku vody na
odectené hodnoté cosphi, ale je nutné se spolehnout na absorbovany vykon.

Kdyz je parametr Motor type (typ motoru) nastaven na ,Synchronous® (synchronni) PM, parametr Dry run
Cosphi predpoklada vyznam procenta Rated motor current (jemnovity proud motoru).

V pfipadé jinych typl ¢erpadel a motor( je vhodné kontaktovat vyrobce.

VAROVANI

A Pokud je parametr Dry run Cosphi je nastaven pfili§ nizko, elektronicka ochrana proti chodu na sucho jiz
nemusi byt ucinna.
Typicky se doporucuje neklesat pod hodnotu 0,5 u povrchovych odstfedivych ¢erpadel a 0,4 u ponornych
odstredivych ¢erpadel vybavenych tfifazovym asynchronnim motorem.
Nastaveni parametru Dry run Cosphi na hodnotu ,0“ vypne ochranu proti nedostatku vody.

16. Upozornéni (verze bez displeje)

oznamuji ‘ Notifikacni LED Popis Mozné reSeni

WOL1 Digital input active 1
(Digitalni vstup aktivni 1)

 Zkontrolujte konfiguraci a pfipojeni k

Rychle blikajici zlutd LED Digitalni vstup 1 byl aktivovan. digitélnimu vstupu 1.
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WO02 Digital input active 2
(DigitalIni vstup aktivni 2)

oznamuji \ Notifikaéni LED \ Popis Mozné feseni

+ Zkontrolujte konfiguraci a pfipojeni k

Rychle blikajici zluta LED digitéInimu vstupu 2.

Digitalni vstup 2 byl aktivovan.

N

POZNAMKA
Cosphi zalezi V pripadé tfifazovych asynchronnich motort je tfeba nastavit spravnou hodnotu
parametru Dry run na:

* Typ motoru (data konstrukce a vinuti). Obecné maiji povrchové tfifazové motory vyS$si nominalni
cosphi nez ponorné motory stejného vykonu.

* Typ Cerpadla (kfivka hydraulického vykonu a absorbovaného vykonu).

» Charakteristiky napajeni (napéti a frekvence).

Typicky parametr Dry run Cosphi |ze nastavit na 60 % nominalniho cosphi uvedeného na udajich na
typovém Stitku Cerpadla.

Parametr Dry run Cosphi musi byt také stanovena empiricky na konci instalace. V pfitomnosti
odstiedivych Cerpadel s tfifazovym asynchronnim motorem je jednoduchou metodou spusténi ¢erpadla na
jmenovitou frekvenci a s ohledem na udrZitelnost systému upIné uzavfit dodavku a poté odecist hodnotu
cosphi namé&renou na displeji (nebo v aplikaci). Parametr Dry run Cosphi musi byt proto nastavena o 10 %
nizsi, nez je hodnota cosphi nactena ve stavu uzaviené dodavky.

VYSTRAHA
Elektronicka ochrana proti nedostatku vody na zakladé parametru Dry run Cosphi spravné funguje pouze u
odstredivych ¢erpadel vybavenych tfifazovym asynchronnim motorem.

V pfitomnosti motor(i s permanentnimi magnety neni mozné zaloZit ochranu proti nedostatku vody na
odectené hodnoté cosphi, ale je nutné se spolehnout na absorbovany vykon.

Kdyz je parametr Motor type (typ motoru) nastaven na ,Synchronous® (synchronni) PM, parametr Dry run
Cosphi pfedpoklada vyznam procenta Rated motor current (jemnovity proud motoru).

V pfipadé jinych typl ¢erpadel a motor( je vhodné kontaktovat vyrobce.

VAROVANI

Pokud je parametr Dry run Cosphi je nastaven pfilis nizko, elektronicka ochrana proti chodu na sucho jiz
nemusi byt u¢inna.

Typicky se doporucuje neklesat pod hodnotu 0,5 u povrchovych odstfedivych ¢erpadel a 0,4 u ponornych
odstfedivych Cerpadel vybavenych tfifazovym asynchronnim motorem.

Nastaveni parametru Dry run Cosphi na hodnotu ,0“ vypne ochranu proti nedostatku vody.
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17. EU Prohlaseni o shodé - CZ

.Preklad puvodniho prohlaseni o shodé®

Timto vyrobce:

Nastec srl

Via della Tecnica, 8, 36048, Barbarano Mossano, Vicenza, Italy

prohladuje na svou vlastni odpovédnost, Zze produkt:

MIDA

VySe popsany predmét prohladeni je ve shodé s pfisluSnymi harmoniza¢nimi pravnimi pfedpisy Evropské unie:
» 2014/53 / EU smérnice o radiovych zafizenich (RED)

+ 2011/65/ EU smérnice RoHS

a ze byly pouzity nasledujici harmonizované normy a technické specifikace:

* EN 61000-6-4:2007 + A1:2011

* EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
(MIDA 203, MIDA 205, MIDA 207)

* EN 61000-6-1:2007 + A1:2011
(MIDA 203, MIDA 205, MIDA 207)

* EN 61000-3-2:2011

» EN 61000-3-3:2000

» EN 61000-6-2:2005 + AC:2005

* EN 61800-3:2004 + A1:2012

* EN 62233:2008

* EN 62311:2008

» ETSI EN 301 489-17 V3.1.1:2017

» ETSI EN 301 489-3 V1.1.1:2017

* ETSIEN 301 489-1 v2.1.1:2017

» ETSI EN 300 328 V2.1.1:2016-11

+ EN 60529:1991 + A1:2000 + A2:2013

* EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017

* EN 50581:2012

Barbarano Mossano
23/01/2021

Ing. Marco Nassuato
Managing Director ’
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18. EK Prohlaseni o shodeé - CZ

.Preklad puvodniho prohlaseni o shodé*®

Timto vyrobce:

Nastec srl

Via della Tecnica, 8, 36048, Barbarano Mossano, Vicenza, ltaly

prohladuje na svou vlastni odpovédnost, Zze produkt:

MIDA

VySe popsany predmét prohlaseni je ve shodé s pfislusnymi harmonizanimi pravnimi predpisy:
+ UK SI12017 No. 1206 smérnice o radiovych zafizenich 2017

« UK SI 2012 No. 3032 smérnice o omezeni pouzivani nékterych nebezpecnych latek v elektrickych a
elektronickych zafizenich 2012 (RoHS2)

a ze byly pouzity nasledujici harmonizované normy a technické specifikace:

* BS EN 61000-6-4:2007 + A1:2011

* BS EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
(MIDA 203, MIDA 205, MIDA 207)

* BS EN 61000-6-1:2007 + A1:2011
(MIDA 203, MIDA 205, MIDA 207)

+ BS EN 61000-3-2:2011

» BS EN 61000-3-3:2000

* BS EN 61000-6-2:2005 + AC:2005

* BS EN 61800-3:2004 + A1:2012

* BS EN 62233:2008

* BS EN 62311:2008

* ETSI EN 301 489-17 V3.1.1:2017

* ETSI EN 301 489-3 V1.1.1:2017

» ETSI EN 301 489-1 v2.1.1:2017

« ETSI EN 300 328 vV2.1.1:2016-11

* BS EN 60529:1991 + A1:2000 + A2:2013

* BS EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017

» BS EN 50581:2012

Barbarano Mossano
02/03/2022

Ing. Marco Nassuato
Managing Director 7
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